Talimatlar

LS Degisken Frekansli Suructlerini satin aldiginiz igin tesekkirler!

EMNIYET TALIMATLARI

Emniyet talimatlari herhangi bir kaza ve riski 6nceden énleyerek Urtinlin emniyetli ve dogru bir sekilde kullaniimasi

icin hazirlanmistir, bundan dolay1 her zaman tutulmahdir.

®  Bukilavuzda emniyet talimatlari iki sinifa ayrilmistir; her birinin anlami agagidaki gibidir.
& UYAR' Uygun olmayan galistirma ciddi sahsi yaralanma veya 6lim ile sonuglanabilir.

A TE D BI R Uygun olmayan ¢alistirma hafif veya orta siddette sahsi yaralanma veya maddi hasar ile
sonuclanabilir.

o Bukilavuz boyuncaemniyet degerlendirmelerinden haberdarolmaniz igin asagidaki ikigdsterimikullanacagiz.

A belirli sartlar altinda potansiyel tehlikeleri belirtir.
& belirli sartlar altinda ¢carpma tehlikelerini belirtir.

o Bu kilavuzu okuduktan sonra kullanicilarin gabuk bir sekilde bakabilmesiigin el altinda bulundurun

o SV-iE5 SerisiSurucufonksiyonlariniuygunve emniyetli bir sekilde kullanmanizigin bu kilavuzudikkatlice okuyun.
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Uyari

®  Giiguygulanmisiken veya (inite galisiyor iken kapagi ¢cikarmayin.
Aksi takdirde, elektrik garpmasi meydana gelebilir.
® Sirliclyi 6n kapagdi cikariimis durumda iken galistirmayin.
Aksi takdirde, ylksek gerilim terminalleri veya sarjli kapasitére maruz kalma sebebiyle elekirik carpmasina maruz
kalabilirsiniz.
® Girigsgliciuygulanmamis olsa dahi, periyodik muayeneler veya kablolama haricinde kapagi gcikarmayin.
Aksi takdirde, glc kesilmis olsa dahi sarjli devrelere temas etmekten dolayi elektrik carpmasina maruz kalabilirsiniz.
® Kablolama ve periyodik muayeneler Giris gliciiniin kesilmesinden en az 10 dakika sonra ve DC baglanti voltajinin desar;
oldugdu bir 6lgu aletiile denetlendikten sonra (DC 30V altinda) gergeklestiriimelidir.
Aksi takdirde, elektrik carpmasina maruz kalabilirsiniz (DC 30V altinda).
® Digmeleri kuru ellerle galigtiriniz.
Aksi takdirde, elektrik garpmasina maruz kalabilirsiniz.

® Kablo izolasyonlari hasarli ise kabloyu kullanmayiniz.

Aksitakdirde, elektrik garpmasina maruz kalabilirsiniz.
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Kablolari baski yaratacak agir yiklere maruz birakmayiniz.

Aksi takdirde, hasarli kablodan dolayi elektrik garpmasina maruz kalabilirsiniz.

N Tedbir

Siriciyl alev almaz bir ylizey Gizerine kurun.

Aksi takdirde, alev alabilir malzeme Uzerine veya yakinina kurulursa yangin gikabilir.

Sirtcu hasar gorurse Giris guctnl kesin.

Aksi takdirde, ikincil bir kaza ve yangina yol agabilir.

Girig glicli uygulandi§i esnada veya gikarildiktan sonra siiriicliye temas etmeyin. Bir kag dakika siresince sicak

kalacaktir.

Aksi takdirde, cilt yanmasi veya hasari gibi bedeni yaralanmalara maruz kalabilirsiniz.

Kurulumu tamamlanmis olsa dahi, hasarli veya pargalari eksik bir stiriiciye gli¢ uygulamayin.

Aksi takdirde, elektrik garpmasina maruz kalabilirsiniz.

Sirici icine vida, metal artiklari, su damlalari, yag veya diger pisliklerin Girisine miisaade etmeyin.

Aksi takdirde, yangina yol agabilir.

Calistirma Onlemleri

(1) Nakliye ve kurulum

Belirtilen agirlida uygun sekilde tagiyin.

Tavsiye edilen sayidan fazla suricl kutularini Gst Uste koymayin.

Bu kilavuzda belirtilen talimatlara gérekurun.

Kapagi nakliye esnasinda agmayin.

Suricl Uzerine agir maddeler koymayin.

Siricu yerlestirme yénuniin dogru oldugunu kontrol edin.

Sirtclyu diisirmeyin, veya darbeye maruz birakmayin.

Yerel elektriksel topraklama kodunuzu takip edin(200V).

Kurulumveyatamirigin PCB (Baskili DevreKarti) ,nis6kersékmeziletken tizerine koydugunuzdanemin
olun. Aksi takdirde, statik elektrik dolayisiyla yikima yol agabilir.

Sirucuyl asagidaki cevresel sartlar altinda kullanin:
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Ortam

Ortam Sicakligi - 10 ~ 40 °C (donma olmaksizin)

Gdreceli nem 90% RH veya daha az (sivilagsma olmaksizin)

Depolama sicakligi | - 20 ~ 65 °C

Servis garti Korozyon yapici gazdan, tutusabilir gazdan, yagdan, dumandan veya tozdan korunakli

Yukseklik, Titresim Deniz seviyesinin azami 1,000m ustinde, 5.9m/san’ (0.69) veya daha az

(2) Kablolama

Siricinin gikisina glc faktort dizeltme kapasitori, asir gerilim koruyucu veya RFI filtresi baglamayin.
Cikis kablolarinin baglanti sirasi iyi U, V, W sirasinda olmaldir.

Dogru olmayan terminal kablolamasi teghizat hasarina yol agabilir.

Terminal kutuplulugunu (+/-) ters gevirme sirtclye zarar verebilir.

Yalnizca yetkili ve ehliyetli personel kablolama ve muayeneleri gerceklestirmelidir.

Daima kablolamadan énce suricuyukurun.

(3) Deneme galistirmasi

Calistirma sirasinda bitlin parametreleri kontrol edin. YUke bagli olarak parametre degerlerini degistirmek gerekebilir.

Daima her terminale bu kilavuzda belirtildigi sekilde izin verilen aralikta gerilim uygulayin. Aksi takdirde, slriicii hasari

meydana gelebilir.

(4) Calistirma énlemleri

Otomatik tekrar baglatma fonksiyonu segili iken, bir alarm durmasindan sonra motor aniden baglayacagindan cihazdan

uzak durun.

® Tus takimi Gizerindeki Stop (Dur) tusu yalnizca ayar yapildiginda etkindir. Bir acil durdurma digmesini ayri olarak

hazirlayin.

® Referans sinyal mevcut iken herhangi bir ariza sifirlanirsa yapilirsa, ani bir galisma meydana gelecektir. Referans

sinyalinin kapali oldugunu pesinen kontrol edin. Aksi takdirde, bir kaza meydana gelebilir.

®  Sirlclyd izinsiz modifiye etmeyin veya degistirmeyin.

®  Sirlclnln sik baglatiimasi/durdurulmasiigin sriicl Girisi Gizerinde manyetik kontaktér kullanmayin.

® Elektromanyetik parazit etkisini azaltmak igin gariilti filtresi kullanin. Aksi takdirde, yakindaki elektronik teghizat

etkilenebilir.

®  Giris gerilimi dengesizligi durumunda AC reaktorii kurun. Siirliciiden yayilan potansiyel yiiksek frekansli glrlltiiye bagl

olarak Gug Faktorl kapasitorleri ve jeneratérler agiri 1sinabilir ve hasar gorebilir.

® Uniteyi calistirmadan énce ve kullanici programlamasindan dnce kullanici parametrelerini fabrika ayarlarina getirin.
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®  Siiriicii kolayca yiiksek hizda iglemlere ayarlanabilir. Uniteyi galistirmadan énce motorun veya makine aksaminin
kapasitesini denetleyin.

® DC-Frenfonksiyonunu kullanirken durdurma torku tretilmez. Durdurma torku gerekli oldugunda ayri teghizat kurun.

(5) Hata 6nleme tedbirleri

® Sirlclaksadigindamakineveteghizatitehlikelidurumlardankorumakiginacilfrengibibiremniyetyedegisaglayin.

(6) Bakim, muayene ve pargadegisimi
® Sirtclinin denetim devresi lizerinde megger (yalitim direnci) testi tertiplemeyin.

® Periyodik muayene igin Bolim 13,e bakin (parga degisimi).

(7) Imha

® Siriichyl imha ederken endistriyel atik olarak siniflandirin.

(8) Genel talimatlar
® Butalimatkilavuzundakitema ve gizimlerin gogu slriicliy devre kesicisi, kapaksiz veya kismi agik olarak
gostermektedir. Strlcly hig bir zaman bu sekilde galistirmayiniz. Kapagi ve devre kesicileri her zaman takin ve strtcuy

calistirirken bu talimat kilavuzunu takip edin.
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Kullanici Kilavuzu

® Bukilavuzun amaci SV-ES5 serisi slirlicinln kurulmasi, galistiriimasi ve bakiminin yapilmasi igin kullaniciya gerekli

bilginin saglanmasidir.

®  SV-ES5 serisi strliciinin bagarili kurulumu ve galigtirimasini temine etmek igin devam etmeden 6nce sunulan materyal

tamamen okunm

ali veanlasiimalidir.

® Bu kilavuz sunlariigerir...

Bolum Baslik Tanim

1 Temel bilgi & Onlemler Sirictnin emniyetli kullanimrigin genel bilgi ve 6nlemleri sadlar.

2 Kurulum SV-iE5 sirtcisinin nasil kurulacagi hakkinda talimatlar saglar.

3 Kablolama Girig guicii ve sinyal terminal seridinin nasil kablolayacagi hakkinda
bilgiler saglar.

4 Cevresel Secimligevresel cihazlarin siriiciiye nasil baglanacagini tanimiar.

5 Tus takimi Tus takimi ve gdsterge 6zelliklerini resmeder.

6 Temel Calisma Sirtcinun gabuk galistirimasi igin talimatlar saglar.

7 Fonksiyon Listesi Ozetlenmis fonksiyon tablosu.

8 Kontrol Blok semasi Kullanicilarin ¢alistirma madunu kolayca anlamasina yardimci
olmak i¢in kontrol akisini gosterir.

9 Temel Fonksiyonlar Frekans ayarlamave galistirma komutlari gibitemelfonksiyonlar
hakkinda bilgiler saglar.

10 Geliskin Fonksiyonlar Sistem uygulamasi i¢in kullanilan geligkin fonksiyonlari gosterir.

11 Gdzlemleme Calisma durumu ve ariza bilgisi hakkinda bilgiler verir.

12 Koruyucu Fonksiyonlar Motor ve sdriictinin koruyucu fonksiyonlarinin ¢ergevesini gizer.

13 Sorun giderme & Bakim Potansiyel sorunlar ve anormal durumlar hakkinda bilgiler saglar.

14 COM Secenekleri Haberlesme secgenekleri ile suriici kurulmasi hakkinda bilgiler
verir.

15 Ozellikler Giris/Cikis degeri, kontroltipi ve SV-IE5 sUrlcusinun dahafazla
detaylari hakkinda bilgiler verir.
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Boéliim 1. Temel Bilgi & Onlemler

1. Temel Bilgi & Onlemler

1.1 Onemli 6nlemler

Paketi agma &

Inceleme

Paketi agin ve sriicu tipini ve etiket (izerindeki ¢ikis degerlerini ve siriicinin saglam olup
olmadigini kontrol edin. Ayni zamanda surlclyu nakliye sirasinda olusmus olabilecek bir

hasara karsi inceleyin.

~ =

SV004iE5-1C <+ St Tip
INPUT 200-230V 1 Phase <—— Nominal Girig 6zelligi
5.5A 50 / 60Hz
OUTPUT 0 inputV 3 Phase <«——1—— Nominal Cikis 6zelligi
2.5A 0.1-200Hz
0.5 HP / 0.4kW (D) <+——— Slricu kapasitesi
I“ |I|""I"I”I|””l||I““ I"ll l" "I <4— 1 Barkodveserinumaresi
06080800001
\ LST Industrial Systems Co., Ltd Made in KOREA 4— Uretici ve dretilen Glke

SV 004 iE5 -1 C
Motor degeri Seri ismi GiriG glicl RS-485 segenegi
001 0.1 [kW] | Ekstra 1 Tekfaz200V C Segenek yok
002 0.2 [kW] | kuguk ticari 2 3 Faz2o00v - Secenek yok
004 | 0.4 [kw] | sricl

©® Aksesuarlar
Herhangi bir farklilik, hasar, vb. bulduysaniz araciniz veya satis satis temsilcinizle iletisime

gecin (bu kilavuzun arka kapak sayfasina bakin).

Calisma icin gerekli

arag ve parcalarin

Hazirlanacak arag ve pargalar surtictiniin nasil gahstirildigina baghidir. Gerekli ise segimli (ek)

techizat ve pargalari hazirlayin.

hazirlanmasi

Kurulum Suructyluzunsureyiksek performansile galistirmakigin stiriictiyl uygunbosuklarile uygun
bir yer ve dogru yon géz éninde bulundurarak kurun.

Kablolama Gug kaynagini, motor ve ¢alisma sinyallerini (kontrol sinyalleri) terminal bloguna baglayin.

Dogru olmayan baglantinin siricti ve ¢evresel cihazlara hasar verebilecegine dikkat edin.

1.2 Pargalsim & Detaylar

1-1
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Frekans ayari igin degisken
Durum LED

gosterge =
oo \ ..
CALIS %/// %%\/ (K):b:::r:::ve kurulumda

butonu
/ cikarihr

direng

Siriicl kapasite ve degerini

gosterir
® On kapak ¢ikarilmis iken i gériinim
On kapak gikarildiginda detaylar igin 1.3 ,e bakin.
COM part: COM tipi Grin igin Gug girisi

dahilidir

NPN, PNP Secim diigmesi

Analog giris secim dugmesi

Kontrol sinyal terminali .Wr.i‘}_; 7
‘ Cokamaclirodlegikis terminali

DCgticl (tst)

Surlcl toprak terminali
Motor cikisi(alt)

1.3 Birlestirme & S6kme
® On kapagi gikarmak igin kapagin her iki digli yanindan yavasga bastirin ve yukari gekin.

1-2
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Kapagi ¢ikarmak icin

disli yanlari bastirin.

® Onkapakyukarikaldirilirve sabit parca gikarilirsaén kapak tamamen ¢ikarilir. Kablolamave kurulumyalnizca kapak

cikariimis iken mimkuindur.

Kapak ¢ikarildiktan
sonra terminal
kablolama

mimkundar.

ATedbir

Kontrolterminaliigcinbukilavuzda sunulankablolarikullanin. Referanstiptendahakalinolanini

kullanmak birlestirmede sorun gikarabilir veya hasara maruz birakabilir.

1-3
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Boéliim 1. Temel Bilgi & Onlemler
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Boliim 2. Kurulum

2.

2,

Kurulum
1 Kurulum onlemleri

/\ TEDBIR

2-1

® Plastik bilesenlerin hasar gérmelerini engellemek igin striclyl dikkatli tutun.
©® Sirlclyl vagon veya presten titresim bulunan bir yere kurmaktan sakinin.

® Ortam hava sicakhdinin izin verilen aralikta (-10 ~ 40 C) oldugu bir yere kurun.
® Azami Ortam Hava Sicakligi 40 C (UL508C)

< Ortam Hava Sicaklik Kontrol Bdlgesi >
® Sirtcu ¢alisma esnasinda ¢ok sicak olacaktir. Alev sdnumlendirici bir yizey Gzerine kurun.
©® Surlcu 1s1 kaynagidir, bundan dolayi uygun isi dagilimiigin kurulum yerinin yeterli bosluga gereksinimivardir.
® Havalandirma acikhidi olmayan bir paneligerisine kurulmasi durumundasekil 1,,de sunuldugu gibi bosluk birakin.
® Siruculer bir sira halinde kurulursa aralarinda sekil 2 ,de gorildigu gibi bosluk biraktiginizdan emin olun. Yan boslugun
panelin sogutma verimliligine bagh olarak degisebilecegine dikkat edin.

I 17cm

20cm

I 17cm

® Yiksek sicaklik ve yiksek nem ve/veya dogrudan guines 1sigindan koruyun.

[sekil 1] [sekil 2]

@ Sirlcuyud yag, duman veya toza karsi korumak igin “tamamen korunakli” panel igerisine kurun.
® Paneligerisine iki veya dahafazla stricu kuruldugunda surtciler ve fanlar azami 6zen ile uygun konumlarda kurulmahdir.

® Surdcunun sikica takilmasini temin etmek igin striclyU vida ve civata kullanarak kurun.



< Panel igerisinde birden fazla striici kurmak igin >

hava

& Surtctleri panele kurdugunuzda sicak havanin disariya atilmasini diizenleyin. ,X' dogru olmayan
Tedbir

diizen 6rnegini gostermektedir.

Surcl igerisindeki havanin iyice tahliye edilmesi igin fan soldaki sekilde gérildigu gibi kurulmalidir.

& Tedbir X muhtemelen strlclnin asir 1Isinmasina sebep olan azaltiimig sogutma etkisinin bir érnegini

gOstermektedir.

/N Uyari
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@ Surlcu basarili galigma igin kuruldugunda agagidaki yordami takip edin.

2-3

A Tedbir

iE5 ,in havakullanarak kendi kendini sogutma yapisi vardir. Bundan dolay1, havadolasiminin
mumkin olmasi igin surlclyl dikey olarak kurun. Yatay olarak kuruldugunda hatali ¢alisma veya

yangina sebep olunabilir.

& Tedbir

®iE5 is1 koruma pin yiiksek 1s1 elemanidir. Urlinleri galistirirken temas etme konusunda tedbirli
olun.
@ Baglanti motorlari olmaksizin siiriicli gikisinda degistirme sicaklidi olusacagindan siirticlyi

bagimsiz olarak galistirmayin. Cilt yanmasi veya hatali calismaya sebep olabilir.




2.2 Boyutlar

001iE5-1 002iE5-1 004iE5-1 001iE5-2 002iE5-2 004iE5-2
W 68 68 68 68 68 68

2-4

H 128 128 128 128 128 128
D 85 85 115 85 85 115
H1 124 124 124 124 124 124
w1 64 64 64 64 64 64
0 4.2 4.2 4.2 4.2 4.2 4.2
Agirlik(kg) 0.44 0.46 0.68 0.43 0.45 0.67

Siruciyl panel Gzerine sabitlemek icin M4 vida kullanin.




Boliim 3. Kablolama

3. Kablolama

3.1 Kontrol Terminal Kablolamasgemasi

TIM Tanim
O o FX :ileri calisma
— Cok
o © RX : ters calisma
— fonksiyonlu .
0 O = EST : acil durma
o o Girig % RST: hata sifilama
. . (2]
o o terminali S JOG:jog calisma

AN Harici birim icin 12V giig(12V,100mA)

Analog frekans girisi(Gerilim veya akim)

Analog ¢ikiG: 0 ~ 10V

- m GiriG sinyali ortak

OO OO0 OO0

-

= =

Cok A baglanti ¢ikigl
fonksiyonlu role B baglanti ¢ikisi
cikis terminali  A/B baglantisi ortak

30A
30B
30C

/\“ At o
i & e prns Gli¢ gosterge lambasi
(@ f@_ﬁ LI L";:t . .
oy J Kontrol terminal boyutlari igin sayfa 3-3 ,e
bakin.

3.2 Gii¢ Terminal Kablolamasemasi

0.1~0.4kW IE5 Gii¢ Terminal Ozelligi

220Vac

L

ralealea / S | kablo kalinlhigi 16AWG, 1.25 mm?
LLLLLLLLL O kablo kalinhgi 16AWG, 1.25 mm?
G kablo kalinligi 14AWG, 1.25 mm?
16AWG, 1.25 mm?
G/C terminali
13.5¢
Terminal torku 3.5 Ib-in
& Tedbir Tek faz durumunda Giris glicli R, S terminallerine baglanmalidir. T fazina baglanirsa suricl ¢alismaz.
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/N TEDBIR

05000 RMS Simetrik Amper, Azami 240 Volt ,tan daha fazla saglama kapasitesi olmayan devre lizerinde kullanim igin
uygundur. (UL508C)

® Yalnizca Bakir letkenler kullanin, yalnizca 75 C tork degeri olan. (UL508C)

® Kablolama 6ncesinde Giris gliciiniin kapali oldugundan emin olun.

® Calismasonrasindasiriict Giris guicl kesildiginde P1ve N, yi 6l aleti (voltmetre)ile dlgerek siirlicticerisindeki DC
devre geriliminin tamamen bosaltiimasindan sonra kablolayin. Test aleti yok ise gli¢ lambasi tamamen sondiikten sonra
kablolayin.

O U,V ve W cgikis terminallerine Giris gli¢c kaynagdini uygulamak dabhili stirlicti hasarina sebep olur.

® Girig glict ve motor kablolamasinda yalitimli bagliklara sahip halka terminaller kullanin.

® Sirlcuigerisinde kablo pargaciklari birakmayin. Ariza, bozulmave hatali galismalara sebep olabilir.

® P1veyaP,yiNile kisadevre yapmayin. Terminallerikisa devre yapmak dahili striict hasarina sebep olabilir.

@ Siriici ¢ikisina statik kondansator, asiri gerilim koruyucu veya radyo guriilti filtresi baglamayin. Aksi takdirde, sUriici
koruma fonksiyonu ¢alismaya baslayabilir veya kondansatériin veya asiri gerilim koruyucusunun bozulmasina sebep
olabilir.

® Siriict P~P1 kisa devreye baglanmis sekilde nakledilir.

3.3 Topraklama Ozelligi

/N UYARI

® Tip 3 topraklama yéntemi kullanin (Toprak empedansi : 100 ,dan disuk).

® Sirliclyutopraklamakigin ayriimis toprak terminalini kullanin. Topraklamaicgin kasaveya sasede vida kullanmayin.

3-2

Not
® Topraklama yordami
1) On kapagi ¢ikartin.
2) Yukarida gosterildigi gibi Topraklama kablosunutoprak

terminaline baglayin.

/\ TEDBIR

Topraklama 6zelliklerini takip edin.

Siruci Kapasitesi 001iE5, 002iE5,004iE5 - 1,2

Kablo boyutu 14AWG, 2mm?
Halka 6zelligi 14AWG, 2mm?, 4¢
Topraklama ydntemi Ozel tip 3




3.4 Kontrol Terminal Kablolama Ozelligi

W Ue ) L e Q) W Ui s
NP N L N A N A N D e L
[ ] H
PL P2 P3 P4 P5 VR Al AMCM S+ S-
T/IM Terminal tanimi Kablo boyutu Tork [Ib-in] Notlar
P1~P5 | Cok fonksiyonlu Girigs T/M 1-5 22 AWG,0.3 mm? 3.0
VR Harici birim direnci igin Gi¢g T/M 22 AWG,0.3 mm? 3.0
Al Analog frekans Giris T/M 22 AWG,0.3 mm? 3.0
AM Cok fonksiyonlu ¢ikis T/M 22 AWG,0.3 mm? 3.0
CM Ortak terminal 22 AWG,0.3 mm? 3.0

ok fonksiyonlu Réle T/M Ozelligi

A== <

©O®

>
30A 30B 30C
TIM Terminal tanimi Kablo boyutu Tork [Ib-in] Notlar
30A Cok fonksiyonlu réle ¢ikis A baglantisi 20 AWG,0.5 mm? 4.5
30B Cok fonksiyonlu réle ¢ikis B baglantisi 20 AWG,0.5 mm? 4.5
30C Cok fonksiyonlu réleler igin Ortak 20 AWG,0.5 mm? 45
/\ TEDBIR

Kontrol kablolarini kontrol terminallerinden 15cm ,den dahauzagabaglayin. Aksitakdirde, 6n kapagin tekrar kurulumunda

sorun gikartir.

Cok fonksiyonlu Girig terminali (P1~P5) icin harici gii¢ kaynagi (24V) kullandiginizda, terminaller 12V seviyesi lizerinde etkin

olacaktir. Gerilimi 12V altina distirmemek icin tedbir alin.
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3.5 PNP/NPN Mod Degistirme

A

Dahili Guig [NPN](yukar)

Dahili 24V

kullanimi

|

-

Harici guc [PNP](aGagi)

Harici 24V

kullanimi

Akim giriGi [ | ](sol)
Analog akim giriGi

CM

Ll%Hariciakm) kuIIan|m|AI v .
leegeedgeeg

0~20mA

Yukaridaki sekilde diigme ayar yonu siyahtadir.

3-4

P1P2P3P4P5 CM
) O Ud O WUl W Ok

leeglesdlesg

L L
LT

P1P2P3P4P5
jUUUjUU jUUUE

SISISISISISISISIS

®24\Vdc

Gerilim giriGi[ V ](sag)

Analog gerilim

2) Harici gerilim kullanimi

Al CM
g O Ogl O O W O

\@@@@@@@@@
|

0~10vdc @

3) Degisken direng¢ kullanimi
VRAI CM

EEEEEEEEE

1~10kQ <J




Bolim 4. Cevresel

4.Cevresel
4.1 Cevresel Birimlerin Yapilandiriimasi

Dogru gevresel birimler segilmeli ve uygun sekilde baglanmalidir. Dogru olmayan sekilde uygulanan veya kurulan strici bilesen
hasari yaninda sistemin hatali galismasina veya iriin 6mriinde azalmaya yol agabilir. Devam etmeden énce bu kilavuzu tamamen

okumali ve anlamalisiniz.

O AC gug Girisi

. izin verilen slriicu Giris glic deder arali§i dahilinde gii¢
Giris glicu
kaynagi kullanin (Sayfa 15-1 ,e bakin).

Devre kesicilerini dikkatli segin. Gii¢ agilinca suriclye
MCCB veya ELB
blyUk hicum akimi akabilir.

Gerekli ise kurun. Kuruldugunda calistirma veya durdurma
Manyetik kontaktor | amaciyla kullanmayin. Aksi takdirde, Grin émriinde

azalmaya sebep olabilir.

Reaktorler gug faktori iyilestirimesi gerektiginde veya

surlcu bayuk bir gl¢ kaynak sistemi yakininda

AC veya DC

kuruldugunda kullaniimalidir (kapasitesinin 20 kati veya
reaktorleri

daha fazlasi ve 10m dahilinde kablolama mesafesi).

Ortam sicakligini izin verilen aralik dahilinde tutun ¢link
Kurulum ve

Omur sicakliga duyarhdir. Dogru olmayan terminal
kablolama

kablolamasi techizat hasarina yol agabilir.

o Surlcu ¢ikig tarafina statik kondansatér, agiri gerilim

Sirucu gikisi

koruyucuveyaradyogurultufiltresibaglamayin.
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4.2 Tavsiye edilen MCCB ve Manyeti Kontaktor

001iE5-1

002iE5-1

004iE5-1

001iE5-2

002iE5-2

004iE5-2

ABS33b

S5A

10A

15A

3A

S5A

10A

ELB(LS)

EBS33b

5A GMC-9 TA
10A GMC-12 9A
15A GMC-18 13A
3A GMC-9 TA
5A GMC-9 7A
10A GMC-12 9A

4.3 Tavsiye edilen Reaktorler

AC Girig sigortasi AC reaktori DC reaktoru

001iE5-1 4.2mH, 3.5A 10mH, 3A
002iE5-1 20A 4.2mH, 3.5A 10mH, 3A
004iE5-1 20A 5.1mH, 5.4A 7mH, 5A
001iE5-2 20A 4.2mH, 3.5A 10mH, 3A
002iE5-2 20A 4.2mH, 3.5A 10mH, 3A
004iE5-2 20A 4.2mH, 3.5A 7mH, 5A
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B6lim5. TuG takimi

5. Tus takimi
5.1 Yapilandirma

FWD(ILERI)/REV(TERS) LED ,i
SET (AYAR) LED ,i
RUN(CALISTIR) LED i

7 Balimlii LED

YUKARI, ASAGI
SHFT

FUNC
RUN,STOP/RESET

Hiz Direnci

iE5 siirlicisiinin STOP tusu hataiptaliigin kullanilan sifilama fonksiyonunuicermektedir. Butus kullanilarak hata iptal

edilebilir.

N N R

FWD leri calisma esnasinda ,AciK ,tir
REV Ters calisma esnasinda ,AciK tir

Ariza olustugunda yanip séner
SET Parametre ayari esnasinda ,Agik ,tir
RUN Siriicu calismasi esnasinda ,Agik ,tir
7 Bolimlu Calisma durumu ve parametre bilgisi gortntiler
0 Yukari Kodlar arasinda gezinme veya parametre degerini artirma
0 Asagdi Kodlar arasinda gezinme veya parametre degerini azaltma
RUN Calistirma | Calistirma komutu
STOP Durdurma | STOP : calisma esnasinda durdurma, RST : ariza durumunda sifirlama
FUNC Fonksiyon | Parametreleri diizenleme veya diizenlenen parametre degerlerini kaydetme
SHFT Shift Gruplar arasinda/parametre ayari esnasinda sifre sayisini sola hareket ettirme
Hiz direnci Suricu frekansini degistirmek igin kullanilir
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5.2 LED iizerindeki alfa-sayisal goriintii

LED Gzerinde goéruntllenen karakterleri 6zetleyen asagidaki tabloya bakin.

Sdrict LED Sdrici LED Siriict LED | Ingilizce Siriicti LED | Ingilizce
" A 1]

Ll ° H L

,’ 1 ,’_—, B "_ L Lt %
:_:' 2 :.- ¢ ) M " w
--" 3 ,_-,’ D X N '-‘ X
L 4 c : ! 0 L v
§ s F | P o] Il
1T | HL el

A g ) | c s

o 0 4 ) F T

SiricuiE5 7 bolimligdstergeyikullanir. Bundan dolayi, sayi ve alfabeyi yukaridakitablodaki gibi gorintiler. Ariza

mesajlarini/fonksiyonel bilgileri okumak igin tam olarak anladiginizdan emin olun.

Not
7-Bélumla G¢ durumda galisir; agik, kapali ve yanip sénme. Bu kilavuz boyunca agik siyahtir, bosluk gridir ve kapali ayri olarak
sunulmaz.
orn.)
rira 5
AN

v v

Yanip sénme
KAPALI ACIK
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5.3 Diger gruplara hareketetme
® Asagida gosterildigi gibi SV-iE5 serisinde iki farkli parametre grubu vardir.

PGgrubu
0 or —— — . ,
) X Surict grubu Sdricuyl galistirmak igin gerekli
C’ ) temel parametreler; hedef frekans,

hizlanma/ yavaslama zamani ve

)
C' LJ vb.

’
° PG grubu Ek fonksiyonlar igin parametre
¢ rubu
i g

Diger parametre grubuna hareket etme

Not1)

Drive group

i

sekilde gosterildigi gibi Surlctu Grubu/PG Grubu kod 0 ,da SHFT tusuna basilirsa gruplar arasinda hareket edilebilir. 0
haricinde digerkodlarda SHFT ,e basilirsa segilen grubunilk koduna hareketederve SHFT ,e bir defadahabasilirsa

gruplar arasinda hareket eder.

YHedeffrekans SiirliciiGrubununilk kodundaayarlanir.0.00varsayilanolarak ayarliiken nakledilir vefarkli olarak

degistirilen herhangi bir stirts frekansi kullanici degistirdiginde géruntilenir.
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5.4 Grup igindeki kodlar arasinda nasil hareket edilir

® Gruplar arasinda hareket etme

15,tenSiirlici Grubunahareketetme

. PG Grubu Kod 15 ,i gorintiler.

=
7 [N g
N
-. SHFT tusuna basin.
2 o | PG Grubu' nun ilk kodu FO 1 géruntler.
g e -. SHFT tusuna basin.
3 Pid | | - sirici Grubu ,nun iik kodu 0.00 1 gériintiier.

® Sirucu Grubunda Kod degisimi

L T D IR Siruct Grubu ,nun ilk kodu 0.00 ,1 gérintdler.
LOLS LS || yUKARI (D) tusuna basin.
: 0 | Sirtci Grubu ,nun 2. kodu ACC ,yi gorintuler.
PIL L ||  YUKARI (D) tusuna basin.
i ol Sdriict Grubu ,nun 3. kodu dEC ,)yi géruntiler.
LOL L -. YUKARI (0O) tusuna basmaya devam edin.
—— | - Suricl Grubu ,nun son kodu drC ,yi gorintdler.
o K Qi
4 I .S0rtct Grubu,nunsonkodundaYUKARI () tusuna
| basin.
L x Lx IR )
5 NN . Surricu Grubu ,nun 1. koduna déner.
Not
Ters sekilde hareket etmek icin AsAGI (1) tusunu kullanin.
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® Kod ziplama

PG Grubunda kod 1(P 0) ,dan kod 15(P15) ,e hareket etme

-. Slrtcu Grubu ,nun 1. kodu PO ,i1 géruntiler.

-. FUNC tusuna basin.

-. SET (AYAR) lambasi yanar. Degistirilebilen rakam yanip
soner.
-. Kod 1 ,e hareket etmenin mimkun oldugunu gdsterir.

YUKARI () tusunu kullanarak 5 ,e ayarlayin.

-. 1. basamak 5 ,e degistirilir.

-. SHFT tusuna basin.

-. Yanip sonen isle¢ hareket eder ve 05 gorintilenir.
YUKARI (0J) tusunu kullanarak 1 ,e degistirin.

-.Kod15,ehareketetmeninmimkinoldugunu goésterir.

-. FUNC tusuna basilarak 15 girilir.

3 5
NG
5| |F c”_:c

-. SET (AYAR) lambasi soner.
-. PG Grubu Kod 15 ,i goérintulenir.

® PG Grubu ,nda kod degisimi
PG grubunda kod 1 ,den kod 15 ,e hareket etme

x

.\
1 [
. )
[} |

-. PG Grubu ,nun Kod 1 ,ini géruntiler.
-.P15goériintilenene kadar YUKARI (0) tusuna

basmaya devam edin.

-. PG Grubu Kod 15 ,i gorlntuler.

PG Grubu kod degisimiigin artirma (J) / azaltma ([J) ortasinda bazi kodlar atlanacaktir. Bu daha sonraki kullanimigin bazi

kodlarin bilerek ayrildiginin programlanmasi veya kullanicinin kullanmadigi kodlarin gériinmez oldugundan dolayidir. Detaylar

icin BOluim 7 ,de fonksiyon tablosuna bakin.

5-5



® Frekans ayari
Siriici Grubu ,nda CALISMA frekansi 30.05 [Hz] ,e degistirildigi

LR A M

Drive group

L
23
T3
(R

rirere
LR R N

' in xR Sirici Grubu ,nun 1. kodu Hedef Frekansi gorintiler.

1
Lttt -. FUNC tusuna basin.
-. SET (AYAR) lambasi yanar.
2 L-"SQZU -. kinci ondalik basamak 0 etkinlesir.
-. 5 géruntulenene kadar YUKARI () tusuna basin.
-. [kinci ondalik basamak 5 ,e degistirilir.
|| L
. -. SHFT tusuna basin.
-. Ik ondalik basamak 0 etkinlesir.
| L iy
. -. SHFT tusuna iki defa basin.

-. Ik basamak O etkinlesir.

£
£
22
oy

-. YUKARI (0) tusuna basarak 3 ,e ayarlayin.

|
3
3
e

. FUNC tusuna basin.

. 30.05 hizla yanip séner ve dederin kaydedilip kaydedilmeyecedini sorar.

Wy
3
B3
Ny

-. FUNC tusuna basin.

. SET (AYAR) lambasi soner.

-. Yanip sénme durur ve kaydedilen hedef frekans goriintilenir.

iy
[
o3
Xy

30.05 ,in hizla yanip séndugu adim 6 ,da Fonksiyon Tusu(FUNC) haricinde diger Tuslara basildiginda parametre ayari

etkisizlestirilir.
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5.5 Parametreler nasil ayarlanir

® Siirtict Grubu ,nda parametredegigimi

Hizlanma siresini 5.0 ,ten 16.0 saniyeye degistirme

) " | Sdrtcu Grubu ,nun 1. kodu Hedef Frekansi goruntiler.
RN Ry X
. -. YUKARI (0O) tusuna basin.

i v r | Sirtcd Grubu ,nun 2. kodu ACC, hizlanma siresini gortntuler.
Vo b -. Fonksiyon(FUNC) tusuna basin.
| - SET (AYAR) lambasi yanar.
3 EQD:G‘G -. Basamagin degistirilebilecegi anlamina gelen 5.0 igindeki 0 yanip séner.
| -. Shift(SHFT) tusuna basin.
A (TS -. Degistirilecek basamak ilk basamaga hareket ettirilir.
\ = -. YUKARI (J) tuguna basin.
i /T'-' -. Degistirilecek basamak artirilarak 6.0 ,ya degistirilir.
i, e -. Shift(SHFT) tusuna basin.
4 ( ‘Zg'g 5\ -. Degistirilecek basamak onlar basamagina hareket ettirilir.
° -. YUKARI (0J) tusuna basin.
-. 16.0 géruntilenir.
, (TD:'G -. Fonksiyon(FUNC) tusuna basin.
00,00 | - 16.0 tamamen yanip soner.
-. Fonksiyon(FUNC) tusuna basin. ACC siresi 16.0 saniye girilir.
o - | SET (AYAR) lambasi soner.
reL L -. ACC goruntilenir. ACC suresi 16.0 saniyeye degistirilir.

Y Parametre degistirilirken her basamagin hizla yanip sénmesi degistirilen degerin girilip girimeyecegini sorma anlamina
gelmektedir. O anda Fonksiyon(FUNC) tusuna basmak girisi tamamlar. Parametre girmek yerine iptal etmek igin
Fonksiyon(FUNC) tusu haricinde Shift(SHFT), YUKARI([J) veya ASAGI([) gibi herhangi bir tusa basin.
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® PG Grubu da parametredegisikligi

PG GrubuKod34,P34,i0,dan1,edegistirme

T e
P e

& ol A BE [ A RS

PG group
"
lc‘ Lt
! ') vl | PG Grubu 1.kodu gérintdlenir.
L’ L‘) -. FUNC tusuna basin.

-. SET (AYAR) lambasi yanar.

2 UU' -. Kod 1 ,e hareket edilebilir.
— | -. YUKARI (D) tusunu kullanarak 4 ,e degistirin.
.\ r By .. ...
-. Ik basamak 4 ,e degistirilir.
L ) | -- SHFT tusuna basin.
P | 04 ,teki 0 etkindir.
L L0 1] | YUKARI (1) tusunu kullanarak 3 ,e kadar artirin.
<04l Kod 34 ,e hareket edebilir.
5 = -
AN FUNC tusuna basin.

-. SET (AYAR) lambasi soner.

6 ’E‘ :“ '-" -. Mevcut konumun PG Grubu Kod 34 oldugu anlamina gelmektedir.

-. FUNC tusuna basin.
-. SET (AYAR) lambasi yanar.

0o .
7 00 . Kod 34 0 ,a ayarlanir.
)
J
a

-. YUKARI (0) tusunu kullanarak 1 ,e artirin.

-. FUNC tusuna basin.
-. 1 yanip séndigiinde FUNC tusuna bir defa daha basin.

-. SET (AYAR) lambasi soner.

9 ') <204 | Fonksiyon kod degisimi tamamlanmigtir.
U sHFT tusuna basin.

10 'E’ ":“ -. PG Grubu Kod 1 ,e hareket eder.
-
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5.6 Calisma Durumu Goézlemleme
® Akim Cikisi Gérlntuleme

Siriicli Grubunda ¢ikis akimi gézlemleme

FUN
S| —— g
L L) S .
:
®

Drive group

rrr
(AN Y N

A mirr | Hedef frekans, Suricu Grubu Kod 1 gériuntilenir.
LAt Lt | | - Cur goruntilenene kadar YUKARI(D) tusuna veya ASAGI(D) tusuna basin.
s Y ] | -- Cikis akimini gézlemlemek igin bir koda hareket eder.
Lo -. FUNC tusuna basin.
3 <L Mevcut ¢ikis akimi 2.5[A] ,dir.
L.t |- FuNnC tusuna basin.
 \
4 "- ;—“'- -. Cikis akimi gézlemleme koduna doner.
@@

dCL (Struct DC bara gerilimi) veya vOL (Surucu ¢ikis gerilimi) gibi striicti grubundaki diger parametreler ayni yontem

aracihgiyla gézlemlenebilir.
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® Ariza gOstergesi

Siriicli Grubunda ariza durumu nasil gézlemlenir

-. Asiri akim arizasi olustugunda OCt gorinr.

AR ’
1 oL . FUNC tusuna basin.
-. YUKARI(D) tusuna veya ASAGI([)) tusuna basin.
5 ;, winlx| -. Hata anindaki calisma frekansi gérunttlenir.
VL0 vUKARI(D) tusuna basin.
: el -. Hata anindaki ¢ikis akimi géruntalenir.
P L.t | . YUKARI(D) tusuna basin.
. x'] nll -. Calisma durumu gérintalenir. Hizlanma esnasinda ariza olustu.
V4L L | | . STOP (DURDUR) tusuna basin.
5 " g'-, -. Ariza durumu silinir ve “nOn” gérintilenir.

HataolusumuACC, DEC, Stpveya Std gibimodlarin birinde géruintilenir. Ariza sebepleri gdsterge kullanilarak beklenebilir.
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® Ariza tipleri ayni andaolustugunda

Asiriakim(OCt), asirigerilim(Ovt) ve asiri1si(OHt) es zamanli olustugunda

Sirtcl

rirre
ey

-. Ayni anda gesitli hatalar olustugunda yukaridaki sekil gibi gdsterir ve 3 ,e kadar hata gdsterebilir.

(N[o]

Surlcu hatasi olusmasi durumunda tipi mevcut ariza durumu gésterge kodunda gésterir. Bu durumda sifirlama veya
kapatma ile silinmesi durumunda ariza bilgisi PG Grubu ariza gegmisi(P 1) ,e tasinir.

Ancak, var ise, mevcut ariza ge¢misi (P 1) ,den (P 2) ,ye veya (P 2) ,den (P 3) ,e tasinir; en son ariza bilgisi (P 1) - (P 3)

arasinda kaydedilir.
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B6liim 6. TemelGaliGma

6. Temel Calisma

6.1 FrekansAyari ve Temel Caligsma

Not

Asagidaki parametreler fabrika varsayilanlarina ayarlanir. Bundan dolayi, herhangi bir parametre kullanici tarafindan
degistirilirse sonuglar farkli olabilir. Bu durumda, parametreleri(sayfa 10-13 ,e bakin) geriye fabrika varsayilanlarina déndirin

ve asagidaki ydnergeleri izleyin.

® Frekans tus takimi ve suriicl terminali Gzerindeki kumanda galismasi araciligiyla ayarlanirsa

No. Gosterge

Calisma & tanim

= Acildiginda hedef frekans, Sirict Grubu ilk kodu.
1 oL
= . = | -, FUNC tusuna basin.
) - 33 = | - 0.00 ,da goriuntilenen ikinci ondalik O yanip séner.
= W U)o | sHET ,& Uc defa basin.
' = =rrrlc |- 00.00 goéruntilenir ve en soldaki 0O yanip séner.
oMU | vukaR (0) tugsuna basin.
A - 6,l,”-“-, e |- 10.00 ,u teyit ederek FUNC tusuna basin.
o ‘Lo -. 10.00 ,un tamami hizlica yanip séner. FUNC tusuna bir defa daha basin.
y
. O qmrmrm= |- Hedef frekans 10.00Hz ,e degistirilir.
o (LA

-. P1(FX) ve CM terminalleri arasindaki digmeyi agin.

(o]
00
o

-. Surlici gésterge FWD(ileri galisma) lambasi yanip séner ve LED iizerinde hizlanma frekansi
goruntilenir.
-. Hedef calisma frekansi 10Hz ,e erisildiginde, 10.00 géruntilenir.

-. P1(FX) ve CM terminalleri arasindaki dugmeyi kapatin.

0O
£3
£

S

oo

-. FWD lambasi yanip sénmeye baslar ve LED uzerinde yavaslama frekansi goéruntulenir.

-. Calisma frekansi OHz ,e erisildiginde, RUN ve FWD lambasi soner ve hedef frekans (10.00)

goruntilenir.

Kablolama Semasi

220 Vac|
—5 O LI(R)
—3 0—9 L2(S)
—C o9 M
P

@ P1

N P1(FX P1(FX)-CM[ ON | OFF
1° CM]m

U e
C 10 Hz

X

w e

Calisma sablonu

Frequenc
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® Frekanstus takimiGizerindekihizdirencive siriciterminaliizerindekikumandacalismasi araciliiylaayarlanirsa

) o mraas |- Acildiginda hedef frekans, Surtict Grubu ilk kodu.
ol MM Mo | YUKARI (D) tusuna dért defa basin,
) = F - q o | -- Frekans ayar modunu degistirmek icin bir koda hareket edilir.
= O | -. FUNC tusuna basin.
3 - P = Akim frekans ayar modu O(tus takimi kullanarak frekans ayari) ,na ayarlanir.
= L= | . YUKARI (D) tusuna iki defa basin.
-. 3 (tus takimi hiz direnci ile frekans ayari) ,ni kontrol edin.
4 :I 55' Z -. FUNC tusuna basin.
-. 3 hizla yanip soner. FUNC tusuna bir defa daha basin.
-. Frq gorintilenir ve frekans ayar modu tus takimi hizina degistirilir.
5 Z F > q Z -. SHFT ,e basmak hedef frekans, Sirlici Grubu ilk koduna hareket ettirir.
-. Tus takimi hizini 10.00Hz ,e ayarlamak icin MAX (AZAM)) veya MIN (ASGAR)) ,ye déndurtn.
-. P1 (FX) ve CM arasindaki digmeyi agin.
-. Surlcu gostergesi FWD(ileri calisma) lambasi yanip séner ve LED (izerinde hizlanma
6 Z ,‘3_53; frekansi gorintilenir.
-. Calisma frekansi 10Hz e erigildiginde deger solda gdsterildigi gibi géruntulenir.
-. P1 (FX) ve CM terminalleri arasindaki dugmeyi kapatin.
-. Slrici gostergesi FWD(ileri galisma) lambasi yanip séner ve LED Uzerinde yavaglama
. ZZ frekansi gorUntilenir. it "
: -.CalismafrekansiOHz eerisildiginde, RUN ve FWD lambalari sénerve hedeffrekans (10.00)
gOruntulenir.

Kablolama semasi

220 Vac
—5 o L1(R)
—0 O—9 129
—0 O~
®P
®p1

®N
'G

TR
v 8

w @

mm| LI

P1(FX)

CM

5

Calisma sablonu

Frequenc

P1(FX)-CM] ON | OFF

® Frk tus takimi Uzerindekihizdirencive kumandagalismasi tus takimi Gizerindeki RUN tusu araciligiylaayarlanirsa
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Gosterge Calisma & tanim

) S mamac |- Acildiginda hedef frekans, Siriict Grubu ilk kodu.
ol Mo -. YUKARI (0O) tusuna Ug defa basin.
) = TD -. Frekans ayar modunu degistirmek icin bir koda hareket etme
=g nd Lo |- Func tusuna basin.
3 - ﬁ o | -- Akim frekans ayar modu 1(terminal) ,.e ayarlanir.
o Y= | - ASAGI (D) tusuna basin.
A - ﬁ o | -- Gahisma komut modu 0 (Tus takimi RUN(CALISMA) tusu) ,na degistirilebilir.
=\ Yo | . FuNc tusuna iki defa basin.
. ] Tm -. drv goriintllenir ve galisma komut modu RUN(CALISMA) tusu ,na degistirilir.
ol MY Mo | YUKARI (D) tusuna bir defa basin.
6 o & q o | -. Frekans ayar mod (Frq) koduna hareket etme.
= 1 A O | -. FUNC tusuna basin.
. - PRSI Frekans ayar modu 0 (Tus takimi) ,na degistirilir.
=\ L= | - YUKARI (D) tusuna iki defa basin.
. - ﬁ:, -. Frekans ayar modu 3 (tus takimi hiz direnci) ,ne degistirilebilir.
= = -. FUNC tusuna iki defa basin.
9 O F - q o | -. Frq gorintulenir ve f.re.kans ayar modu tus takllrm hizina de%f]isutiri.l.ir. | 4
= = | -.10.00 ,a ayarlamak icin tug takimi hizini Azami veya Asgari yonunde dondurin.
-. RUN(CALISMA) tusu ,na basin. Siriicii gbsterge FWD(ileri galisma) lambasi yanip soner ve
1 Z “Sgg :I LED (zerinde hizlanma frek-ar.13|wg.6r[]ntillenir. el |
* -. Calisma frekansi 10Hz erigildiginde solda gosterildigi gibi gérintalenir.
-. STOP (DURDURMA) tusuna basin.
-. Slrucu gosterge FWD(ileri calisma) lambasi yanip séner ve LED Uzerinde yavaslama frekansi
S gy rpm= | 96rUntdlenir.
= = e [ -.Calismafrekansi 10Hz erigildiginde, FWD(ileri calisma) lambasi sénerve LED lizerinde
hedef frekans (10.00) gérintilenir.

Kablolama semasi

220 Vac
—G o

—3 0—¢
—0 0—¢

[
[
[
i

V'E@ S ymrm|™ ;
W - | i
reguency

Calisma sablonu

Hz

O

RUN

STOP/RST

=3 O

(a)
€2
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Boéliim 7. Fonksiyon Listesi

7.Fonksiyon Listesi
® Siirtici Grubu

Calisma
Gésterge | Isim Asgarl Fabrika esnasinda
Azami aralik varsaylilan ayarlama
0.0 Frekans 0~ 200 Buparametre calismafrekansiniayarlar. 0.00 0 9-1
komutu [Hz] Durma esnasinda Frekans Komutunu
goruntiler; Calisma esnasinda ¢ikis
frekansini gosterir. Cok adimh ¢galisma
esnasinda frekans O olur. Azami frekans(P
16) ,dan daha biyige ayarlanamaz.
ACC Hizlanma | 0 ~ 6000 Coklu hizlanma/yavaslama ¢alismasi 5.0 O 9-8
zamanli [san] esnasinda, bu parametre
dEC Yavaslama hizlanma/yavaglama zamani 0 olarak 10.0 0] 9-8
zamani hizmet gorr.
drv Surdcu 0~3 Tus takimi CALISMA/DURDURMA | 1 X 9-5
modu 3 tusu aracihgiyla calisir
1 Terminal | FX: ileri calisma 9-6
galigmasi RX: ters calisma
FX:
. Calistirma/durdurma
komutu
RX: Ters donus
3 Haberlesme: haberlesme secenegi ™
Frg Frekans 0~4 0 Dijital Tus takimi dijital 0 X 9-1
ayar frekans 1 ,i ayarlar.
yontemi L Tus takimi dijital 9-1
frekans 2 ,yi ayarlar.
2 Analog Terminal Al Girigi 9-3
3 Tus takimi hiz direnci 9-2
4 haberlesme secenegi
Stl Cok adimh | 0 ~ 200 Cok adiml frekans 1 ,i ayarlar 10.00 0] 9-4
frekans 1 | [HZ]
St2 Cok adimli Cok adiml frekans 2 ,yi ayarlar 20.00 0]
frekans 2
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St3 Cok adimli

frekans 3

Cok adiml frekans 3 ,i ayarlar

30.00
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@ Siirlicti Grubu

Asgari/ ) Calisma
Gésterge | Isim Azami Fabrika esnasinda
aralik varsayllan ayarlama
CuUr Cikis akimi - Display output current - - 11-1
rPM Motor donls - Motor donls sayisini géruntller (Devir) | - - 11-1
No.
dCL Surict DC - Surici icerisindeki DC gerilimini - - 11-1
gerilimi gorantiler
vOL Cikis gerilimi - Sirtci gikis gerilimini gorintdler. vOL - 11-2
noOn Ariza - Arizatipleri, frekans,akimvegalisma | - - 11-4
gostergesi durumunu gérintaler.
drC Motor dénlis F,r Galisma komut modu(drv) 0 ,a P 0 9-7
yon segimi ayarlanirsa motor déniig yénini secin
F leri galisma
r Ters galisma
® PG Grubu
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Asgari/ Calisma
Gésterge | Isim Azami Fabrika esnasinda | Sayfa
aralk varsaylian ayarlama
PO Ziplama kodu 0~88 Ziplanacak kod numarasini ayarlar | 1 O 5-5
P1 Ariza kayit 1 - Sorun anindaki ariza tipleri, frekans, | nOn - 11-4
akim ve hizlanma, yavaslama ve durma
gibi durum bilgilerini kaydeder. En son
ariza otomatik olarak kayit 1 ,de
kaydedilir.
P2 Ariza kayit 2 - noOn -
P3 Ariza kayit 3 - nOn -
P4 Ariza kayit 0~1 P1~P3 kaydini kaldirin. 0 0]
kaldirma
P5 leri/ters dénis 0~2 0 | IT déniistin ikisi de mimkiindiir 0 X 9-7
yasaklama 1 | lleri doniis yasaki
2 | Ters donus yasakli
P6 Hizlanma 0~1 A Dogrusal sablon galismasi 0 X 9-9
sablonu
P7 Yavaslama | S-egri sablon g¢alismasi
sablonu
P8 Durma mod 0~2 0 | Yavaglayarak durma 0 X 9-14
segimi 1 | DC freniile durma
2 | Serbest ¢alisma ile durma
P9 DC fren 0.1 ~ 60 | DC fren baglangi¢ frekansini ayarlar. | 5.00 X 10-1
Y baslangic [Hz] Baslangig frekansi(P18) ,den daha
frekansi disuge ayarlanamaz.
P10 DC fren bekleme | 0 ~ 60 DC fren frekansina erisildiginde, strtici | 0.10 X
zamani [san] DC frenini baslatmadan dnce ¢gikisi ayar
zamani suresince tutar.
P11 DC fren gerilim | 0 ~ 200 | Motora uygulanan DC gerilim miktarini | 50 X
miktari [%0] ayarlar. Motor nominal akimi(P43).
P12 DC fren zamani | 0 ~ 60 Motora DC akimi uygulamak igin 1.0 X
[san] gereken zamani ayarlar.

YYalnizca P8 1(DC freni ile durma) ,ya ayarlandiginda goéruntilenir.

O PG Grubu
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Asgari/ Calisma
. _ Fabrika
Gosterge | Isim Azami esnasinda
EIREVIET
aralk ayarlama
P13 DC fren 0~ 200 | Motorgalismayabaslamadan énce DC gerilim 50 X 10-2
baslangic [%0] miktarini ayarlar. Motor nominal akim(P43)
gerilimi
P14 DC fren 0~60 Motor hizlanmadan 6nce akimi motora 0.0 X
baslangi¢ [san] ayarlanan zaman slresince uygular.
zamani
P15 Jog frekansi | 0 ~200 | Jog calisma igin frekansi ayarlar. Azami 10.00 0 10-3
[Hz] frekans(P16) Gizerinde ayarlanamaz.
P16 Max frekans | 40 ~ 200 | Bu parametre Ust sinir frekansini ayarlar. | 60.00 X 9-8
[HZ] Hizlanma/Yavaslama icin frekans referansidir.

Azami frekans degistirilirse P17(temel frekans)

haricinde biitin diger parametreleryeniazami
frekans Uzerinde iseler frekansa

degistirilecektir.

P17 Temel frekans| 30 ~ 200 | Sdrlci bu frekansta nominal gerilim ¢ikisini | 60.00 X 9-11
[HZ] motora verir.
P18 Baslangi¢ 0.1~ 10 | Sdrlcu gerilim ¢ikisini bu frekansta vermeye 0.5 X
frekansi [HZ] baslar.
Frekans(Hz) alt frekans siniridir.
P19 Tork artis 0~1 0 | Elile tork artisi 0 X 9-13
segimi 1 | Otomatik tork artisi
P20 leri tork artigi 0 ~ 15 [%] Azami cikis gerilimi temelinde ileri calisma | 5.0 X

esnasinda tork artig miktari.

P21 Ters tork artisi Azamigcikisgerilimitemelindeterscalisma 5.0 X
esnasinda tork artig miktari.
P22 V/F sablonu | 0~1 0 | Dogrusal 0 X 9-11
1 | Kare 9-12
® PG Grubu
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Asgari/ Fabrika | Calisma
Gésterge | Isim Azami varsaylla | esnasinda | Sayfa
aralik ayarlama
P23 Cikig gerilim | 40 ~ 110 | Girig gerilim ylzdesi temelinde ¢ikis gerilim miktarini | 100 X 9-12
ayarlama [%0] ayarlar.
P24 Asiriylk hata | 0~1 Bu parametre motor asiri yiklendiginde strict | 1 0 12-1
segimi ¢ikisini kapatir. 1 ,e ayarlanirsa agiri yiik koruma
fonksiyonu galigir.
P25 Asiri yuk hata | 50 ~ 200 | Motornominal akimi (P43)temelinde asiriyikakim | 180 0
Y seviyesi [%] miktarini ayarlar.
P26 Asiri yuk hata | 0 ~ 60 Asiri yuk hata seviye akimi (P25) asir yuk hata | 60 0
zamanl [san] zamani suresince aktiginda surtici ¢ikisini kapatir.
P27 Durma 6nleme | 0~ 7 Durma énleme fonksiyonunu ayarlar 0 X 12-1
segimi Fonk. | Yavaslama | Sabit Hizlanma
esnasinda calisma | esnasinda
Ayar esnasind
a
bit 2 bit 1 bit 0
0 - N 1
1 - - g
2 - 0 -
3 - ] 0
4 0 - -
5 0 - 0
6 0 0 -
7 g ] g
P28 Durma 6nleme | 30 ~ 150 | Motor nominal akim yiizdesi (P43) temelinde durma | 150 X 12-1
seviyesi [%0] Onleme fonksiyonunu etkinlestirmek igin akim
miktarini ayarlar.
P29 Yukari/ 0~1 Yukari/asagigalismasiesnasindabelirtilenfrekansin =~ | 0 X 10-4
asagi frekans kaydedilip kaydedilmeyecegdine karar verir.
kaydet 1segilirse yukari/asagi frekansi P30 ,dakaydedilir.
P30 Yukari/Asagi | - Suricinin durmasindan veya yavaglamasindan 0.00 - 10-4
2 Kaydet onceki frekansi kaydeder.

Y2 By parametreyi goriintiilemek igin P24 ve P29 ,u 1 ,e ayarlayin.

® PG Grubu
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Asgari/ ) Calisma
Gosterge | Isim Azami Fabrika esnasinda
aralik varsaylan ayarlama
P31 Bekleme 0.1 ~200 | GCahsma frekansi olusturuldugunda, bekleme 5.00 X 10-5
frekansi [Hz] zamani(P32) esnasinda bekleme frekansi motora
uygulandiktan sonra motor hizlanmaya baslar.
Azami frekans(P16) ve baslangi¢ frekansi(P18)
dahilinde ayarlanabilir.
P32 Bekleme 0~10 [san] | Bekleme galismasi zamanini ayarlar. 0.0 x
zamani
P33 Operator 0~7 Operator yetkisinde ariza algilama maddelerini | 0 O 12-2
ariza [bit] ayarlar
algilamasi Fonk.| Calisma Giris faz | Cikis faz
esnasinda(GCt) algilama | algilama
toprak algilama (Col) (Pot)
Ayar
bit2 bitl bit0
0 g " -
1 g
2 0
3 ] g
4 ]
5 O g
6 a O
7 ] ] 0
P34 Glgacilinca |[0~1 drv1lveya?2,yeayarlandiginda etkinlegtirilir. 0 X 9-7
calistirma FXveyaRXterminaliACIKikenmotor AC guicl
segimi uygulandiktan sonra ¢alismaya baglar.
P35 Ariza 0~1 drv 1veya 2 ,ye ayarlandiginda etkinlestirilir (Kontrol | 0 0] 9-8
sifilama terminali aracihgiylaCalistir/Durdur).
sonrasi FXveyaRXterminaliACIKiken motorarizadurumu
tekrar sifirlandiktan sonra calismaya baslar.
calistirma
segimi
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® PG Grubu
Asgari/ Calisma
Gésterge | Isim Azami Fabrika esnasinda
aralik varsayllan ayarlama
P36 Hiz 0~15 Surtcu galigan motora gerilim ¢ikisini verdiginde herhangi | 0 X 10-10
arama [bit] muhtemel bir arizayl engellemek icin etkindir.
segimi Fonk.| Gug Anlhk gli¢c | Aniza Normal
acllinca | arizasi sonrasinda | hizlanma
calistirma | sonrasinda | galisma
(P34) tekrar (P35)
Ayar calistirma
bit3 bit2 bitl bit0
0 . . - -
1 - - - g
2 - - 0
3 - - g g
4 - 0 - ;
5 - ] - 0
6 - O 0 -
7 - ] g 0
8 0 - - -
9 ] - - 0
10 0 - 0 -
11 O - 0 0
12 ] ] - -
13 0 O - 0
14 O O 0 -
15 ] ] g 0
P37 Hiz Motor nominal akimi(P43) temelinde hiz arama ¢alismasi 100 0]
Arama esnasinda akim miktarini sinirlandirir.
Akim
Seviyesi
® PG Grubu
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Calisma

Gosterge Isim Asgary Fabrika esnasinda | Sayfa
Azami aralik varsayilan
ayarlama
P38 Otomatik 0~10 Ariza olustuktan sonra tekrar ¢calistirma |0 0 10-12
tekrar deneme sayisini ayarlar. Ariza tekrar 2
calistirma calistirma denemesini gegerse Otomatik
deneme sayisi tekrar galistirma etkisizlestirilir. Bu
fonksiyon [drv] 1 veya 2 {Kontrol terminali
araciligiyla Calistir/Durdur} ,a
ayarlandiginda etkindir.
P39 Otomatik 0 ~ 60 [san] | Otomatik tekrar ¢alistirma bekleme 1.0 O
tekrar zamani gegtikten sonra tekrar galistirma
calistirma denemeleri.
zamani
P40 Motor kap. 0.1~ 0.4 Kullanilacak motor kapasitesini seger. 2 X 10-6
segimi [kW]
P41 Motor kutup 2~12 Sdriict grubundaki devir araciliiyla 4 X
sayisl goruntulenir.
P42 Nominal 0~10 Giris gug frekansi ve etikette tanimlanan 3 X
kayma frekansi | [Hz] deviri frekansa donustlrerek hesaplanan
deger arasindaki farki girin.
P43 Motor nominal | 0.0~ 25.5 Etiket Gzerindeki motor nominal akimi | - X
akim [A] girin.
P44 Yikslz Motor | 0.0 ~25.5 Motor saftina bagl yuk ¢ikarildiktan sonra | - X
Akimi [A] motor nominal devirde déndugunde
algilanan akim degerini girin.
Yuksuz Motor Akimini élgmek zor
oldugunda nominal akim degerinin 50%
,Sini girin.
P45 Tetikleme 1~10 Motorun duyulabilen sesini seger. 3 0] 10-13
frekans [kHZ] Ayarlanan deger ylksek ise slriici sesi
segimi daha azdir ancak surtict gurdltusi ve
kacak akim daha blyik olacaktir.

Y OHt, Lvt, ESt, HWt gibi koruma fonksiyonlari durumunda otomatik tekrar ¢calisma yok.

2 P40 ilk degeri stiriicti degerine bagli olarak ayarlanir.

9 P42 ~ P44 degerleri P40 temelinde degistirilir. Fabrika varsayilanlar sirticii kapasitesi temelinde ayarlanir.
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® PG Grubu
Asgari/ _ Calisma
Gosterge | Isim Azami Fabrika esnasinda
aralik varsaylan ayarlama
P46 Kontrol mod 0~2 0 V/F kontrolu 0 X 9-11
secimi 1 | Kayma telafi kontrolu 10-6
2 PI controlu 10-8
P47 Pl kontrolér P | 0~ 999.9 Pl kontrolér yanit 6zellikleri igin kazanglari 300.00 O
Y kazanci [%0] ayarlar.
P48 Pl kontrolér I | 0.1~32.0 1.00 0]
zamani [san]
P50 Pl kontrolér F | 0 ~99.99 | PI kontroldr ileri besleme kazanci. 0.00 0]
kazanci [%0]
P51 Pl frekans tst | 0.1 ~200 | Plgalismasiiginden gikis frekans miktarini 60.00 O
siniri [Hz] sinirlandirir.
P52 Pl frekans alt | 0.1 ~ 200 | Azami frekans(P16) ve Baslangi¢ 0.50 0
siniri [Hz] frekansi(P18) araligi dahilinde ayarlanabilir.
P53 Gug¢ agllinca 0~15 Gug uygulandiginda surtcl géstergesinde ilk| O 0] 11-2
gosterge olarak goriintilenecek parametreyi seger.
0 Calisma frekansi
1 Hizlanma zamani
2 Yavaglama zamani
3 Siricu modu
4 Frekans modu
5 Cok adimh frekans 1
6 Cok adiml frekans 2
7 Cok adimh frekans 3
8 Cikis akimi (Cur)
9 Motor deviri
10 Surici DC gerilimi(DCL)
11 Kullanici gosterge segimi (vOL)
12 Ariza gostergesi 1
13 Motor dénis yonl
14 Cikis akimi
15 Motor deviri

Yalnizca P46 2 (PI kontrol) ,a ayarlandiginda géruntulenir.
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® PG Grubu

Asgari/ ) Calisma
Gosterge | Isim Azami Fabrika esnasinda | Sayfa
aralik varsaylan ayarlama
P54 Motor devir kazan¢ | 1 ~ 1000 | Surdcl grubu devir gosterge kodunu yuk| 100 0] 11-1
gOstergesi [%0] sistemidislioranidénlsimu olarak
gdzlemleyebilir.
P55 Al Girigi igin filtre | 0 ~ 9999 | Analog Giris yanit duyarhligini ayarlar. | 10 0 9-3
zaman sabiti
P56 Al (gerilim/akim) | 0 ~ 100 Asgarianalog Girisdegerinibitin Girisin | 0 0
icin asgari Girig [9%] ylzdesi olarak ayarlar.
P57 Al asgari Girigsine | 0 ~ 200 Analog Girisin asgari deger olmasi 0.00 0
karsilik gelen [HZ] durumunda frekans.
frekans
P58 Al azami Giris 0~100 Azamianalog Girigdegerinibitin Girisin | 100 0
[9%] ylzdesi olarak ayarlar.
P59 Al azami Girigse 0~ 200 Analog Girigin azami deder olmasi 60.00 0
karsilik gelen [HZ] durumunda frekans.
frekans
P60 Hiz Girigi igin filtre | 0 ~ 9999 | Hiz Giris ¢alismasi yanit duyarlihdini 10 0 9-2
zaman sabiti ayarlar.
P61 Hiz Girigiiginasgari | 0 ~ 100 Hiz Girisi asgari devirini butlin Girigin 0 O
deger [%0] yuzdesi olarak ayarlar.
P62 Hiz Girigine karsilik | 0 ~ 200 Hiz Giris asgari akiminda frekans 0.00 0]
gelen frekans [Hz]
P63 Hiz Giris azami 0~ 100 Azami hiz Girigini butiin Girigin ylizdesi | 100 ]
degeri [%] olarak ayarlar.
P64 Hiz Girigine karsilik | 0 ~200 | Azami hiz Giriginde frekans. 60.00 0]
gelen frekans [HZ]
P65 Analog Girig Sinyal | 0 ~2 0: Etkisiz 0 0] 12-4
kayip kriteri 1: ayarlanan degerin yarisinin altinda
etkinlestirilir.
2: ayarlanan degerin altinda etkinlestirilir.
® PG Grubu
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Asgari/ Calisma
Gésterge | Isim Azami Fabrika esnasinda
aralk varsaylian ayarlama
P66 Cok fonksiyonlu 0~24 |0 ileri calisma komutu (FX) 0 0 9-6
Girig terminali P1 1 Ters calisma komutu (RX)
tanimla
P67 Cok fonksiyonlu 2 EST-Acil Durma Hatasi : gegici 1 0 -
Girig terminali P2 cikis kesilmesi
tanimla
P68 Cok fonksiyonlu 3 Ariza olustugunda sifirlanir 2 0 -
Girig terminali P3 (RST)
tanimla 4 Jog ¢alisma komutu (JOG) 10-3
P69 Cok fonksiyonlu 5 Cok Adimli frek — alt 3 0 9-5
Girig terminali P4
. 6 Cok Adimli frek — Gst
P70 Cok fonksiyonlu 7 - 4 0] -
Girig terminali P5 8 =
tanimla 9 E
10 |-
11 | Durma esnasinda DC freni 10-1
12 |- -
13 |- -
14 |- -
15 | Yukari- | Yukari Frekans 10-4
16 asagi Asagi Frekans
17 3-kablo galismasi 10-4
18 Harici hata : A Baglanti (EtA) 12-5
19 Harici hata : B Baglant (EtB)
20 |PI galismasindan genel L
calismaya degisim
21 |- L
22 | Analog Tutma 9-4
23 Hizlanma/Yavaglama 9-10
Etkisizlestirme
24 | Yukan/Asagi Kaydet Frek. llk 10-4
Deger Atama
P71 Giris terminal BIT4 | BIT3 | BIT2 | BIT1 | BITO - - 11-3
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durum gostergesi

P5 | P4 | P3

P2

P1

® PG Grubu

Gosterge

Isim

Asgari/
Azami

aralik

Fabrika

varsayllan

Calisma
esnasinda | Sayfa

ayarlama

P72 Cok fonksiyonlu | 1 ~20 | Deder daha ylksek ayarlanirsa Girig terminal yanit duyarliligi 3 0
Giris terminali igin daha yavas olur.
filtre zaman sabiti
P73 Analog ¢ikis Ok 3 Cikis maddesi 10[V] ,a ¢kis 0 0 11-5
madde segimi 0 Cikis frek. Azami frekans
1 Cikig akimi 150 %
2 Cikis gerilimi 282V
3 Surtcl DC bara gerilimi DC 400V
P74 Analoggikisseviye | 10 ~200| 10V temelindedir. 100 0
ayarlama [%]
P75 Frekans algilama | 0~ 200 | P77 0-4 ¢ ayarlandiginda kullanilrr. 30.00 0 11-7
seviyesi [Hz] P16 ,dan daha yiiksek ayarlanamaz. ~
P76 Frekans algilama 10.00 0 119
bant genisligi
P77 Gok fonksiyonlu | 0~17 |0 FDT-1 17 0 11-7
réle secimi 1 FDT-2
2 FDT-3 11-8
3 FDT-4
4 FDT-5 11-9
5
6 Surlcl Asirt yika (IOLt)
7 Motor durma (STALL)
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8 Asiri gerilim hatasi (OVt)
9 Dusik gerilim hatasi (LVt)
10 Sirlcl sogutma pin asiri isinmasi (OHt)

11 Komut kaybi

12 Calisma esnasinda

13 Durma esnasinda

14 Sabit calisma esnasinda

15 Hiz arama esnasinda

16 Calisma sinyal Girisi icin bekleme zamani

17 Ariza gikis segimi

11-10

® PG Grubu
A Calisma
Gosterge | Isim Azami Fabrika esnasinda
aralik varsayllan ayarlama
P78 Ariza cikis 0~7 Fonk. | Otomatik tekrar | DUglk Duasuk 2 ) 11-10
secimi [bit] calisma gerilim hatasi | gerilim hatasi
deneme haricinde olustugunda
sayisi(P38) hata calisma
ayarlandiginda | olustugunda
calisma galisma
Ayar \| bit 2 bit 1 bit 0
0 = - =
1 - - g
2 - 0 -
3 3 g 0
4 0 - -
5 o - g
6 o a -
7 ] g 0
P79 Sdrict numarasi| 1 ~ 250| RS-485 haberlesmesi igin ayarlanir 1 0 14-3
P80 Baud hizi 0~2 RS-485 Baud hizini segin. 2 0] 14-3
0 | 2400 [bps]
1 | 4800 [bps]
2 | 9600 [bps]
P81 Frekans komut | 0 ~ 2 Frek komutu Analog sinyal(hiz/Al) veya RS-485 0 0] 12-4
kaybindan sonra aracihgiyla verildiginde kullanilir.
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sUrict mod 0 | Komudu kaybolmadan énceki frekansta stirekli

segimi galisma.

1 | Serbest ¢alisma durmasi (Cikis kesilmesi)

2 | Yavaslayarak durma

P82 Frekans komut | 0.1 ~ Sirtclnin Girig frekans komutu bulunup bulunmadigina 1.0 0
kaybindan sonra | 120 kararverenzamandir.Buzamanesnasindafrekans
bekleme zamani | [san] komut Girigi yok ise stiriicti P81 ,de secilenmod

araciligiyla calismaya baslar.

P83 Haberlesme 2 ~100| RS-485haberlegsmesinde TX ,densonrakiTX ,ebekleme | 5 O
zaman ayari [ms] zamanl.
® PG Group
Display Min/Max range | Description ractory Adj. during run | Page
defaults
P84 Parity/stop bit 0~3 Haberlesme parity ve bitis bitini | 0 0]
ayarl ayarlar.
Parity bit Bitis biti
Qi 1 Bitis Biti
1]- 2 Bitis Biti
2 | Tek Parity 1 Bitis Biti
3 | Cift Parity 1 Bitis Biti
P85 Parametre ilk 0~3 Kullanicinin ayarladidi 0 X 10-13
deger atama parametreleri fabrika degerlerine
déndirme
0 x)
1 | Her iki gruba ilk deger atama
2 | Surlciu Grubuna ilk deger
atama
3 | PG Grubuna ilk deger atama
P86 sifre kaydi 0 ~ FFFF Parametre degisikligini 0 0] 10-14
yasaklamak icin sifre girin. Hex-
ondalik sayi olarak ayarlayin
P87 parametre 0~ FFFF P86 ,da ayarlanan sifreyi 0 0 10-15
degistirme kullanarak parametre degistirme
yasaklama yasaklama veya iptal etme.
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UL(Kilit gozme) | Parametre
degistirme

etkinlestirme

L(Kilitleme) Parametre

degistirme

etkisizlestirme

P88 Yazilim surimu | - Siricl yazilim strimda
gorlntileme. Kilavuz siirimiine
bakin.

P89 Haberlesme 0~1 0 : Modbus RTU

protokol segimi

1:LSBUS
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B6liim8.Kontrol Blok gemasi

8. Kontrol Blok semasi
8.1 Kontrol Akisi

Frekans
ayari
»
-
Hizlanma / — - V/IF —  BWM
> kontrol
YavaGlama
Siiriici A
modu
8.2 Frekans Ayar & Siiriicii Mod Ayari
Hatal!
Frequency settin
Loader il id 9
key Analog input Drive group
nalog inpu Analog input scale
filter e Frq
1 0
PG group PG group 20
P55, P60 P56~P64 30
40
Loader volume—p» > : » o)
Ll Ll
Al > 0 oader key setting
1
1 Loader key
setting 2
2 Al analog input
3 Loader volume
st
s ar»we Jog operation
4 Comm. input P1~P5
. PG group
. Multi-step operation via, § !
Digital input  multi-function terminal SteP frequency Sten 0l P66 ~ P70
filter setting P
= PG group PG Q\C
Frq. settin
- s v~ 0 S
Stl 2
P> T = operaton
1. —operation
5z PG group Jog frequency
St3 P66 ~ P70 PG group
P5 P15
Step 1~3 O\O——
Max/Min 0
frequency 15, 16
PG group
P16 —
P18
Loader key
FX/RX operation
command setting via Operation
multi-function command .
terminal 3-Wire operation setting X R;?s‘;l:)ia"on
PG group PG group Drive group PG group
P66 ~ P70 P66 ~ P70 arv bs
»>
| [\ > |_| P 00\3_ P 0 EX/RX run enable
\ , |_| 1,2 1 [¢] 1 Forward run disable
17 2
0.1 o] 2 Reverse run disable
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8.3 Frekans Ayari, Siiriicii Hizlanma/Yavaslama Ayan ve V/F Gerilim Kontrol

Accel/decel
time

Drive group
ACC
DEC

/N

ommana

DC brake voltage
& time

PG group

P9~P12

DC brake start frg.

O

Dwell freq & time

PG group

P31

P32

O/O

Accel/decel
Max frequency pattern
PG group PG group
o _O/C Operation
: _r o
P16 0| linear Stop Stop method select
1 | S-curve PG group
P8
DC brake freq.
Voltage, time 0
Frequ'ency EEI00 DC brake 10\0
E P9~P12 O
Free run stop| 2 e
Qutput voltage Base/start
V/F pattern adjustment frequency
PG group PG group PG group
P22 P23 P17
Dwell operation P18
0\0 Linear 0 +
Square 10\0_ C
—0 O
A
Torque
boost select
Torque
boost value PG group
PG group P19
P20 manual | 0
P21 0\0
auto {
1
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Bolim 9. Temel Fonksiyonlar

9. Temel Fonksiyonlar
9.1 Frekans Ayari
® Tus takimi Dijital Frekans Ayari 1

S S PP R

Sirtct Grubu 0.00 Frekans komutu 0~ 200
Frq Frekans modu 0 0~4 0

* _ Frk—[Frekans modu] ,nu 0 ,a ayarlayin.
= Istenen frekansi 0.00 ,da ayarlayin ve degeri hafizaya girmek igin FUNC tusuna basin.

» _ Deger azamifrekanstan(P16) daha dusige ayarlanabilir.

® Tus takimi Digital Frekans Ayari 2
T T
Sdrici Grubu 0.00 Frekans komutu 0~ 200
Frq Frekans modu 1 0~4 0

* Frk —[Frekans modu] ,nu 1 ,e ayarlayin.
»= 0.00,dafrekans Yukari (O)/Asadi () tusuna basarak degistirilir. Bu durumda, Yukari/Asagi tuslari hiz direnci olarak
hizmet gorar.

= _Deger azamifrekanstan(P16) daha dusige ayarlanabilir.

® Tus takiminin hiz direncini kullanma (Frqg: 3 durumunda ¢alisma)
P SV-iE5serisitemelolarak siirliciitus takimi (izerinde frekans komutuigin hizdirencisunar. Buhizdirenciaraciligiyla
0~5V saglar ve frekans ayarini etkinlestirir. Anda, gerilim Girisi Giris degeri olarak gdsterilir.

P Saat yoninde dondikge tus takimi hizi biydr.

1 - | ]
NN
EEb.bb:.

salGrian)
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® Tus takimi direnci(VO) ile frekans ayari

T S SN,

Siriict Grubu Frekans Komutu
Frq Frekans ayar modu 3 0~4 0

PG Grubu P60 VO Girisi i¢in filtre zaman sabiti 10 0~ 9999 10
P61 VO Girig Asgari gerilim - 0~100 0 %
P62 P61 ,e karsilik gelen frekans - 0~ 200 0.00 Hz
P63 VO Girig azami gerilim - 0~100 100 %
P64 P63 ,e karsilik gelen frekans - 0~ 200 60.00 Hz

»= _ Sdricu grubu Frg kodunda 3 ,,i segin.

» _ Surici Grubu Komut Frekans Kodu(0.0) ,da frekans ayarini gdzlemlemek mimkunddr.

» P60(VO Girisi icin filire zaman sabiti): Frekans ayar devresinde giriltliyl gidermek icin etkilidir. Sabit ¢alisma guriiltiiye

bagli olarak gergeklestirilemez ise filtre zaman sabitini artirin. Daha blyUk ayar daha yavas yanit ile sonuglanir (t uzar).

V1 qiriG

Ayarlanan
Frek y :

p t :

» P61 ~ P64: Giris araligi ve karsilik gelen frekansini -10V ~ 0V V1 Giris gerilimine ayarlama.

» Karsllik gelen frekans 10Hz ile Giris gerilimi 20% ve galigsma frek. 50Hz ile Azami gerilim 80% ise agagdidaki gibi

ayarlayin.

Ayar frekansi
50Hz
P64
10Hz
P62 E
i20% 80%  Gerilim Girigi
P61 P63
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@ Al(analog Giris) terminali kullanarak frekans ayari

e S S,

Siriict Grubu Frekans Komutu
Frq Frekans ayar modu 2 0~4 0

PG Grubu P55  Alicin Giris filtre zaman sabiti 10 0~ 9999 10
P56  Al(V/l) icin asgari Giris - 0~100 0 %
P57 P56 ,ya karsilik gelen frekans - 0~ 200 0.00 Hz
P58 Al (V/l) igin azami Giris - 0~ 100 100 %
P59 P58 ,e karsilik gelen frekans - 0~ 200 60.00 Hz

» SuructgrubuFrgkodunda?2,yisegin.
» Harici kontrolde 0 ~ 10V girerek veya sirtcl VR,Al,CM terminallerine Degisken direng baglayarak kullanmak

mumkUundar.

» Surucu terminali asagidaki gibi kablolanabilir ve P55 - P59 arasi fonksiyonlar i¢in sayfa 9-2 ,ye bakin.
» V,IgibisurtcikontrolterminaliyanindaAl segimdigmesine bagliolarak gerilim Girisive akim Girisinden birisini

segmek mumkuanddar.

/N Tedbir

Al secimi igin akim Girisi ve gerilim Girigine gore dogru sekilde ayarlayin. Dogru olmayan ayar surlicii sorununa sebep olabilir.

Asagida dugme yonu siyah renktedir.

Akim Girisi [ ] Lt Gerilim Girisi [ V ] Rt
Analog akim girigi Analog gerilim
IEl EI ginGi

1) Cl kullanarak 2) Harici gerilim kullanarak 3) V.R kullanarak
Al CM Al CM VR Al CM
T = = ]f LS ] =] [ L\E\.I I\ﬁ = I = L\[IJ E =)
LO@Ql.@Ql... L@@@i@@@@@@ L@@@i@@@@@@
|
0~20mA 0~10Vde @ 1~10kQ
| I—
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® Analog frekans komutu sabit

R T S T

Sirici Grubu Frekans ayar modu 0
PG Grubu Cok fonksiyonlu Giris terminal P1 0~24
P66 - 0
segimi

Cok fonksiyonlu Giris terminal P5
P70 - 22 4
segimi

*= _ Sirlcu Grubu Frq kodu 2~3 ise caligir.
» _Cok fonksiyonlu Girig terminalleri (P1 ~ P5) arasindan analog frekans komut sabit sinyali olarak kullanilacak terminali

segin.

» PS5 terminali kullanilirsa asagidaki sekilde gosterildigi gibi calisir.

Setting
frequency

Frequency
P5

Operation |
command

9.2 Gok adimh Frekans Ayari

R I R T

Sdrict Grubu 0.0 Frekans komutu 0~ 200
Frq Frekans ayar modu 0 0~4 0 -
Stl Cok adimli frek.1 - 0~ 200 10.0 Hz
St2 Cok adimh frek.2 - 20.0
St3 Cok adimh frek.3 - 30.0

PG Grubu P68 Cok fonksiyonlu Giris terminali P3 tanimla 5 0~24 2 -
P69 Cok fonksiyonlu Giris terminali P4 tanimla 6 3 -

= _ P1-P5terminalleri arasindan Cok adimli frekans komutu verilecek terminali segin.
= _ P3-P4terminallerisegilirse Cok adimli frekans komutu vermek igin P68-79 ,u 5 — 6 ,ya ayarlayin.
* _ Cokadiml frekans 0 [Frekans modu] ve [Frekans komutu(0.0)] ,,da ayarlanabilir.

= _ Cokadimlifrekans 1-3Surici Grubu St1-St3,de ayarlanir.
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» Cokadimh Gst/alt kullanilarak galistirilirsa agsagidaki sekildeki gibi 0 ,dan 3 adima 4 kombinasyonda galistirmak

mumkunddr.
Adim 3
Adim
Adim
Frekans ACIMO Zaman
sHiz FX/RX | P4 | P3
0 v ] )
P3 [ 1 I [ I 1 v - v
P4 I I 2 v v
PIEX) | I 3 v v | v

P2(RX) |

9.3 CGalistirma komut ayar yontemi
® Tus takimi RUN (CALISTIR) tusu ve STOP/RST (DURDUR/SIFIRLA) tusu ile galistirma
e S S TS
Surict Grubu  drv Surict modu

drC Motor dénig yon segimi - F,r F

= Sdrucu Grubu slrtcd kodunu 0 ,,a ayarlayin.
= Calstirmafrekansiayarliiken hizianma Calistirmatusunabasildiginda baglatilir. STOP/RST tusunabasildiginda
motor yavaslayarak durur.

» Calistirmakomutu 0 ,aayarlandiginda drC —[Motor doniis yon segimi] ,nde dénis yoni segimi mimkindur.

FX : Saat yoninin tersi
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® FX, RX terminali araciligiyla Qall§t|rma komutu

i

Sdriict Grubu  drv Suriici modu
PG Grubu P66 Cok fonksiyonlu Giris terminali P1 tanimla 0 0~24 0
P67 Cok fonksiyonlu Giris terminali P2 tanimla 1 0~24 1

* _ Sirlci Grubu drv kodunu 1 ,.e ayarlayin.
= _ PlveP2.,yiFXve RXterminalleri olarak kullanmakigin P66 ve P67 ,yi O ve 1 ,e ayarlayin.
= _ FXileri galiGma komutu ve RX ters ¢alislpkdma

P EX/RXterminali ayni anda ACIK/KAPALI oldugunda motor durur.

Frequency
Time
FX |
RX [ |

® X, RX terminali araciligiyla ¢alistirma komutu 2

e T T

Suariict Grubu  drv Siruct modu
PG Grubu P66 Cok fonksiyonlu Girig terminali P1 tanimla 0 0~24 0
P67 Cok fonksiyonlu Girisg terminali P2 tanimla 1 0~24 1

* _ Siricl Grubu drv kodunu 2 ,ye ayarlayin.
» _ PlveP2,yi FXve RXterminalleri olarak kullanmak i¢in P66 ve P67 ,yi O ve 1 ,e ayarlayin.

. FX: Calistirma komut ayari. RX terminali KAPALI oldugunda motor ileri ydnde doner.

* _ RX:Motormddénisydnsecimi.RXterminaliACIK oldugundamotortersydndeddner.

Frequency
Time

FX

RX
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® FX/RX Calisma Etkisizlestir

T O T

Sdricl Grubu  drC Motor doniis yon segimi

PG Grubu P5 leri/Ters galisma etkisizlestir - 0~2 0

* _ Motor donls yon segimi.
= _ 0:lleri ve Ters galisma etkinlestir
= _ 1:lleri galisma etkisizlestir

= _ 2:Tersgalismaetkisizlestir

® Gli¢ acilinca calistirma segimi

T T T

Sirtct Grubu drv Sirtict modu

PG Grubu P34 Gl acilinca galistirma segimi 1 0~1 0

» _ P34 .01 ,eayarlayin
» _ drvACIK ,aayarli iken siriiciiye AC Giris glicl uygulandiginda motor hizlanmaya baslar.

* _ RUN (CALISTIR) tusu tarafindan galistirildiginda etkin degildir.

/\ Tedbir

AC giris gucl uygulandiginda motor aniden ¢alisacagindan potansiyel tehlikeye bagli olarak bu fonksiyona 6zel dikkat

gosterilmelidir.

Time Time

Input voltage

Frequency

Operation
command ] |

P34=0 P34=1
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® Ariza sifirlamasindan sonra tekrar(;allstlrma

R N 7 S SR

Sirtct Grubu drv Sirtct modu

PG Grubu Ariza sifirlamasindan sonra tekrar

P35
calistirma segimi

= _ P35kodunu 1 ,eayarlayin
» _ drvACIK ,a ayarli iken siriiciiye AC Giris glicl uygulandiginda motor hizlanmaya basglar.

* _ RUN (GALISTIR) tusu tarafindan galistinldiginda etkin degildir.

/\ Tedbir

Ariza silindikten sonra motor aniden galismaya baslayacagindan potansiyel tehlikeye bagh olarak bu fonksiyona ¢zel dikkat

gosterilmelidir.

Frequency Time Time
Reset [ | [ |
Operation
command | | |
P35=0 P35=1

9.4 Hizlanmal/Yavaslama zaman ve sablonayari
® Azami frekansa bagli olarak Hizlanma/Yavaslama zaman ayari

Grup Kod Parametre Ismi Ayar Aralik Ik

Surici Grubu ACC Hizlanma zamani - 0 ~ 6000 5.0 San
dEC Yavasglama zamani - 0 ~ 6000 10.0 San
Sirtci Grubu P16 Azami frek. - 0~ 200 60.0 Hz

= stenen Hizlanma/Yavaslama zamanini Siiriicti grubu ACC/dEC kodunda ayarlayin.
» Hizlanma/Yavaslama zamani baslangi¢ frekansindan azami frekansa kadar hizlanmaya/yavaslamaya gegen
zamandir ve azami frekans ile hizlanma/yavaglama zaman sablonu olusturur. Bundan dolayi, sabit azami frekans

dahilinde ayni hizlanma/yavaslama sablon egimi hedef frekanstan bagimsiz olarak degismez sekillidir.

» Hizlanma/Yavaglama zamani azami frekans ve OHz temelinde ayarlanir. Ornegin, azami frekans 60Hz ,e,
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Hizlanma/Yavaslama zamani 5 saniyeye ve ¢alisma frekansi 30Hz e ayarlanirsa 30Hz ,.e erisme zamani 2.5 san olacaktir.

Max.
al ™,
frequency /.,. .
Iy .
- .
Frequency Time

EX ]
Accel. time Decel. time
- -

® Hizlanma/Yavaslama sablon ayari

PG Grubu P6 Hizlanma sablonu 0 Dogrusal sablon galismasi 0

P7 Yavaslama sablonu 1 S-bigimli sablon calismasi

» Hizlanma/Yavaslama sablonlari sirasiyla PG Grubu P6 ve P7 kodlarinda ayarlanabilir.
» Dogrusalsablongalismasi:Cikisfrekansidegismezsekilliartish olarak dogrusal sekilde artar veya azalir
= _S-bicimli sablon ¢alismasi: Taslyici veya asansor kapisi gibi dizgin hizlanma/yavaslama gerektiren uygulamalar igin

kullanilir.

S- bigimli sablon ¢alismasi durumunda hizlanma/yavaglama zamani kullanici tarafindan ayarlanandan daha uzundur. Tam

hizlanma/yavagslama zamanina ihtiya¢ duyan uygulama durumunda dogrusal sablon ¢alismasi kullanin.

Frequency

Operation |

command Accel. time Decel. time
- < >

Asagidaki sekildeki gibi hedeffrekans azamifrekansin 40% ,indan dahaazaise sonu kismen kesilmis olan tam s-sekilli

sablon c¢alismasi gergeklestiremeyebilir.
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Max.
frequency ! -._\.
'v'. “‘\
Vi .
Target Vi S
frequency £ .
s,
N, .
Freguency > Jime

® Hizlanma/Yavaslama Etkisizlestir

o e e

PG Grubu Cok fonksiyonlu Girig terminali P1 tanimla 0~24

P70 Cok fonksiyonlu Giris terminali P5 tanimla 23 4

* _Hizlanma/Yavaslama etkisizlestir tanimlamak icin Cok fonksiyonlu Giris terminalleri P1-P5 arasindan bir terminal
segin.
* _ P5secilirsebufonksiyonuetkinlestirmekicinP70,i23,eayarlayin.

Frequency

PS 1] [ ] wae

Operation
command | |
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9.5 V/F Kontrolu
® Dogrusal V/F sablon galismasi

S I PSS T

PG Grubu Temel frekans 30 ~ 200 60.0
P18 Baslangi¢ frekansi - 0.1~10 0.5 Hz
P22 V/F sablonu 0 0~1 0
» _ P22 kodunu 0 (dogrusal) ,a ayarlayin.
= _ Busablon gerilim/frekans(V/F) ile dogrusal volt/frekans orani saglar.
» _  Temelfrekans: Sirlcl bu seviyede nominal gerilim ¢ikisini verir. Motor etiket frekansini girin.

» _ Baslangig¢frekansi: Sirict bu seviyede gerilim gikisini vermeye baslar.

Frequency

Base frequency

Start frequency \T
ime

Inverter
rated voltage

Voltage

Fa

Operation
command
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® Kare V/F sablon

N e P TS R

PG Grubu P22 V/F sablon

= _ P22kodunu 1 ,eayarlayin.

* _ Busablon kare volt saglar. Uygun uygulama fanlar, pompalar, vb. ,dir.

Voltage
100%

Base frequency

» Kare VIF sablonunda, ¢calisma torkunu giivenceye almak igin pratik olarak 6zellikle yaklasik deger 1.4 kare ile

gerceklestirilir.

® Cikis gerilim ayarlama

T TR

PG Grubu P23 Cikis gerilim ayarlama 40 ~ 110 %

= Bufonksiyon surticl ¢ikis gerilimini ayarlamak igin kullanilir. Bu Girig geriliminden daha dusik nominal gerilime sahip

motor kullandiginizda kullanighdir.

Voltage
100% set up
100%
70% set up
70%
Torque
boost Frequency

Base frequency

9-12



O El ile tork artisi

T T I SR

PG Grubu Tork artis segimi

P20 leri yénde tork artisi - 0~15 5 %

P21 Ters yonde tork artigi

* PG Grubu P19 kodunu O(el ile tork artis1) ,na ayarlayin.
= |leri/ters yénde tork artis degerleri ayri olarak P20 ve P21 ,de ayarlanr.

/N Tedbir

Artisdegerigerekliolandan gok dahaylUksek ayarlanirsa asiri enerjiklesmeden dolayi motorun asiri isinmasinasebep

olabilir.

Voltage
100%

--- . Without torque

EX boost

torque boost
Time

RX
torque boost

FX |

RX |

® Otomatik tork artisi

R I TS R

PG Grubu P19 Tork artisg segimi

PG Grubu P44 YUksliz motor akimi - 0.1~255 - A

* _ PG Grubu P19 kodunu 1(otomatik tork artigi) ,na ayarlayin.
» _ Surdcutork degerini motor parametrelerini kullanarak otomatik olarak hesaplar ve karsilik gelen gerilim ¢ikisini verir.
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9.6 Durdurma yontem segimi

® Yavaslayarak durma

T TR

PG Grubu Durdurma mod seg¢imi

* _ PG Grubu P8 kodunu 0 ,a ayarlayin.
= _ Motor 0 Hz ,e yavaslar ve ayar zamani esnasinda durur.

Frequency Time

Operation |
command Decel. time

-

® DC freni ile durma

R TR

PG Grubu Durdurma mod segimi

* _ PG Grubu P8 kodunda 1(DC freni ile durma) ,y1 segin.
» _ Sayfa 10-1 ,ebakin.

® Serbest ¢alisma durmasi

T

PG Grubu Durdurma mod segimi

* PG Grubu P8 kodunda 2(Serbest ¢alisma durmasi) ,ni segin.
= Calistirmakomutu KAPALI hale getirildiginde Cikis Frekans ve gerilimi kapatilir.

Frequency,
voltage

Operation
command

Time

9-14



9.7 Frekans siniri

® Azami Frekans ve Baslangi¢ Frekansi kullanarak Frekans siniri

T L T LT

PG Grubu Azami frekans 0~ 200 60.0

P18 Baslangig¢ frekansi - 0.1~10 0.5 Hz

» _Azami Frekans: P17(temel frekans) haricinde her frekans frekans parametresi tst sinirina sahiptir. Bundan dolayt,
herhangi bir frekans azami frekans tzerinde ayarlanamaz.

*» Baslangi¢Frekansi: Herfrekansfrekans parametresialtsinirinasahiptir. Frekansbundandahadisik ayarlanirsa
0.00 otomatik olarak ayarlanir.

» _Azami frekans ust sinir yaninda hizlanma/yavaslama zaman kriteri olarak gérev géren referans frekansidir. Azami

frekans degistirildiginde hizlanma/yavaglama egrisi ona uygun olarak degistirilebilir.

Max
frequenc ™
quency //’ N
a‘" .'-.

& *,
Frequency Time
EX ]

Accel time Decel time
- -

9-15



NOT

9-16



B6liim 10. GeliGkin Fonksiyonlar

10. Geligkin Fonksiyonlar

10.1 DC Freni

@ Motoru DC freni iledurdurma

T T L T

PG Grubu Durdurma mod segimi 0
P9 DC freni baslangi¢ frekansi - 0~60 5.0 Hz
P10 DC freni bekleme zamani - 0~ 60 0.1 sec
P11 DC fren gerilimi - 0~ 200 50 %
P12 DC fren zamani - 0~ 60 1.0 sec

* _ PG Grubu P8 kodunda 1(DC freni ile durma) ,y1 segin.

= _ P 9:DC freninin etkin olacag frekans

» _ P10: Siridcu ¢ikisi DC fren gerilimi uygulanmadan 6nce bu zaman siresince tutulacaktir.

= _ P11:Budegeri motor nominal akim yizdesi olarak ayarlayin.

= _ P12:DC fren geriliminin motora uygulanacagi zamani ayarlar.

/N Tedbir

sebep olabilir.

Asir DC Fren gerilimi ayarlanir veya DC Fren zamani ¢ok uzun ayarlanirsa motorun asiri isinmasina ve motorda hasara

Frekans B9 j
Gerilim

aliGtirma

omutu

» - PllveyaP12,yiO0 ,aayarlamak DC frenini etkisizlestirecektir.

» _  DC FrenBekleme Zamani : Yiik ataleti biiylik, DC fren baslangig frekansi yiiksek oldugunda veya motora agiri DC

gerilimineizin verildiginde asir akim hatasi olusabilir. DC freni baglatiimadan énce P10 kullanilarak énlenebilir.
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® Baslangic¢ DC freni
e S ST

PG Grubu DC fren baglangi¢ gerilimi 0~ 200
- 0~60 0 san

P14 DC fren baslangi¢ zamani

» _ P13: Seviyeyi Motor nominal akiminin yiizdesi olarak ayarlar.
_ P14 : Motor DC gerilimi ayarlanan zaman slresince uygulandiktan sonra hizlanir.

/\ Tedbir

Asin DCFren gerilimiayarlanirveya DC Fren zamani gok uzun ayarlanirsa motorun asiri Isinmasinave motorda hasara

sebep olabilir.
Frekans
P1 ﬂ t
. i
Gerilim / P13
Calistirma T
komutu |

» . P13veyaP14,i0,aayarlamak Baslangi¢c DC frenini etkisizlestirir.

» - t:P14 ten sonra frekans hizlanmayabaslar.

® Durmada DC freni
e T S T
50

PG Grubu P13 DC fren baglangi¢ gerilimi 0~200
PG Grubu P68 Cokfonksiyonlu Giristerminal P3fonksiyonsecimi 11 0~24 2

» _ P13: Seviyeyi Motor nominal akim yiizdesi olarak ayarlar.
_ Durmada DC freni komutu verilecek terminali P1 - P5 arasindan segin.
_ P3terminali bu fonksiyon igin ayarlanirsa P68 ,i 11(Durmada DC freni) ,ne ayarlayin.

/\ Tedbir

AGir DC Fren gerilimi ayarlanir veya DC Fren zamani ¢ok uzun ayarlanirsa motorun aGiri isinmasina ve motorda hasara

sebep olabilir.
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Voltage

P3
Operation
command [ |

10.2 Jog caligmasi

T TS ST

PG Grubu P15 Jog frekansi - 0~ 200

PG Grubu P68 Cok fonksiyonlu Girig terminal P3 secimi 4 0~24 2

* _ PG Grubu P15 ,te istenen jog frekansini ayarlayin.
* _ Buayarigin kullanilacak terminali P1 — P5 arasindan segin.
* _ P3Jog calismasi igin ayarlanirsa P68 ,i 4(Jog ¢alismasi) ,na ayarlayin.

= _ Jog frekansi Azami frekans(P16) ve baslangi¢ frekansi(P18) dahilinde ayarlanabilir.

—

O—® P1| FX:P66=0
-l ~

O—& P3 | JOG : P68=4

N

ey
Frekans

P3(JOG) o
CaliGtirma
komutu (FX)

» Jog calismasi Bekleme galismasi haricinde diger biitiin galismalari gegersizlestirir. Bundan dolayi, Jog frekans komutu
CokAdimli, Yukari-Asagi veya 3-kablo ¢calismasi ortasinda girilirse ¢alisma Jog frekansinda gerceklestirilir.

» Yukaridaki sema Cok fonksiyonlu Giris NPN moduna ayarlandigindaki 6rnegi gosterir.
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10.3 YUKARI - A§AGIgaI|§maS|

R I T

PG Grubu Cok fonksiyonlu Girig terminal P3 segimi 0~24

P68 Cok fonksiyonlu Giris terminal P3 secimi 24
P69 Cok fonksiyonlu Giris terminal P4 secimi 15

| w | N | O

P70 Cok fonksiyonlu Giris terminal P5 secimi 16

= P1-P5,den Yukari-Asagi calismasi igin terminalleri segin.
* Yukari-Asagi ¢alisma terminalleri igin P4 ve P5 segilirse P69 ve P70 ,i sirasiyla 15(Frekans Yukari komutu) ve

16(Frekans Asagi komutu)ayarlayin.

~__
50 ] P1 Fx:P66=0 /
[ 50—1\] P3 YUKARI: P68 = Frekans
e Y P4 YUKARI : P69 =
‘Cil_o—& / PAYUKAR)| 1 Dommm
L oo N P5 AgAGI: P70 =16 -
k\ P5( ASAGI) 1 [
‘i Cahstirma
komutu (FX) |

» Yukari/asagi Kaydetme fonksiyonu : ,Yukari/asadi frekansi kaydetme' P29 1 ,e ayarlanirsa striici durduruimadan veya

yavaglatilmadan énceki frekans P30 ,da kaydedilir.

P29 Yukari/agsag frekansi kaydetme secimi 0 ,Yukari/asagi frekansi kaydetme' yi kaldirin
1 ,Yukari/asadi frekansi kaydetme',yi ayarlayin
P30 Yukari/asagi frekansi kaydetme Yukari/agagd! frekansi kaydedilir

» Yukari/asad frekansina gok fonksiyonlu Giris terminalini ,Yukari/Asagi frekansi kaydetmeye ilk deder atama olarak
ayarlayarak ilk deger atanabilir.

» Yukari/Asagi frekansi kaydetmeye ilk deger atama’ sinyali ¢ok fonksiyonlu Giris ,Yukari' veya ,Asagi' fonksiyonu
uygulanirken girilirse bu sinyal ihmal edilir.

Save
frequency

Output
frequency

P3(CLEAR) 1 0

P4 (UP) [/ [/ /]

Operation

command(FX)
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10.43-Kablo galigmasi

R T T

PG Grubu P66  Cok fonksiyonlu Girig terminal P1 segimi 0~24

P70 Cok fonksiyonlu Giris terminal P5 segimi 17 4

= _3-Kablo galismasi igin kullanilacak terminali P1-P5 arasindan segin.

» _P5segilirse P70, 17(3- Kablo galismasi) ,na ayarlayin.

_'6—® P1|FX: P66 =0
e < Frekans
o—& P2 |RX:P67=1
P5 | 3-Kablo : P70 = 17|
N L
& CcM FX N
RX =
P5(3 Kablo )

» Girig sinyali 3-Kablo ¢alismasinda kalicilagtirilir (kaydedilir). Bundan dolayi, striicii tme-buton diigmesi tarafindan
cahistinlabilir.

» Sinyal bant genisligi (t) 50msan ,den daha az olmamalidir.

10.5 Bekleme galigmasi

RIS PR

PG Grubu P31 Bekleme frekansi 0~200
P32 Bekleme zamani - 0~10 0.0 san

»= Buayarda motor hizlanmaya bekleme galismasi belirlenen bekleme frekansinda bekleme zamani siresince
cahistinldiktan sonra baglar.

» _ Genellikle asansorlerde bekleme frekansinda galistiktan sonra mekanik freni birakmak igin kullanilir.

» Bekleme frekansi: Bu fonksiyon istenen yonde tork ¢ikisi iin kullanilir. Kaldirma uygulamalarinda mekanik freni
kaldirmadan énce yeterli tork elde etmek icin kullanislidir. Nominal Kayma frekansi agagida gdsterilen forml

tarafindan hesaplanir.
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rpm<P
fs_f“( Iizo J

burada, f¢=nominal kayma frekansi
f

rpm = motor nominal devir

nominal frekans

P = motor kutup sayisi

orn.) nominal frekans: 60Hz, nominal devir: 1740devir, kutup sayisi: 4

f, 60( 17494szz

120

Dwell frequency /

Start frequency} -
Dwell time
Frequency

Operation
command [

10.6 Kayma Telafi Kontrolu

R S P SN

PG Group Motor tip segimi 0.1~04
P41 Motor kutup sayisi - 2~12 4
P42 Nominal kayma frekansi - 0~10 . Hz
P43 Motor nominal akim - 0.0~255 - A
P44 Motor yuksiz akim - 0.0~255 - A
P46 Kontrol mod segimi 1 0~2 0

* _ P46,y1 1(Kayma telafi kontrol) ,una ayarlayin.

* _ Bufonksiyon indiiksiyon motorunda i¢sel kaymayi telafi ederek motorun sabit hizda ¢alismasina olanak saglar.

P P46: Surucu ¢ikis tarafina baglh motor tipini ayarlayin.

P46 Motor tip segimi 0.1 0.1kwW
0.2 0.2kw
0.4 0.4kw
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» P41 : Motor etiketi Gizerindeki kutup sayisini girin.

P P42 : Asagidaki formil ve motor etiketine uygun olarak kayma frekansini girin.

rpm<
fs_f“[ I220 J

burada, f¢=nominal kayma frekansi

f .= nominal frekans

rpm = motor nominal deviri

P = motor kutup sayisi
orn.) nominal frek. : 60Hz, nominal devir: 1740 devir, kutup: 4

- 60( 17404

=2Hz
120 )

» Motortipinegore motorfonksiyonkodlariasagidadzetlenmistir. Degisiklik gerekirse motor parametresinigirin.

® Motor tipine gore fabrikavarsayilanlari

Motor tipi [KW] Nominal akim [A] Yiksiz akim [A] Nominal kayma frekansi [Hz]
0.1 0.6 0.4 2.0

0.2 1.1 0.7 2.33
0.4 1.8 1.2 3.00

» P43: Motor etiketi nominal akimini girin.
» P44: Yk cikarildiktan sonra motor nominal frekansta galistiginda dlgilen akimi girin. Motor yiiksliz akimini élgmek zor

oldugunda nominal motor akiminin 50% ,sini girin.
» Yikoraninabagl olarak indiiksiyon motoru motor nominal devir ve frekans(senkron hiz) arasinda biiylk farka sahiptir.

Bundan dolayi, farki azaltmak i¢in kayma telafi kontrolu kullaniimasi tavsiye olunur.
» Kaymatelafi calismasi igin tork artisini 2% dahilinde ayarlayin. Asiri tork artisi kayma hizinda biy(ik bir hataya sebep olabilir

¢unku disuk hizda motor asiri tahrik alabilir.

RPM
Synchronous

speed
Slip
compensation

Motor rated
RPM

Load
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10.7 Pl Kontrol

I L S TN T

PG Grubu P46

Kontrol mod sec¢imi

P47 P1 kontrolor P kazanci - 0~999.9 300.0 | %
P48 Pl kontrolor diferansiyel zamani (I kazanci) - 0.1~ 32.0 1.0 san
P50 P1 kontrolor ileri besleme kazanci 0~9999 O %
P51 Pl cikis frekansi Ust siniri - 0~ 200 60.0 Hz
P52 Pl cikis frekansi alt siniri 0~ 200 0.5 Hz
P66~P70 Cok fonksiyonlu Girig terminali P1 ~ P5 tanimla 20 0~24 - -

» P46 ,y1 2(PI kontrol) e ayarlayin.

= Siirici ¢ikig frekansi Pl kontrol tarafindan akisg, basing veya sicakligin sabit kontrolu olarak kullanimi igin kontrol

edilir.

» P47: Cikisin hataya yuzdesini ayarlayin. P Kazanci 50% ,ye ayarlanirsa, hata degerinin 50% ,si ¢ikis olarak verilir. Daha

yuksek deger hedef kontrol dederine daha hizli erigebilir ancak dalgalanmaya sebep olabilir.

» P48: Toplulastirimis hata deder ¢ikisini verme zamanini ayarlayin. Hata dederi 100% oldugunda 100% ¢ikisi vermek igin

gereklizamaniayarlayin. Diferansiyelzaman 1 saniyeye ayarlanirve hata 100%ise 1 saniyede 100% ¢ikigi verir.

Deger azaltilirsa yanit daha hizli olacaktir ancak ¢ok diistik ayarlamak kontrolér dalgalanmasina yol acabilir.

» P50: Hedef degeri Pl kontrol6r gikisina ekleyecek kazanci ayarlayin.

» P51, P52: Pl kontrolor ¢ikisini sinirlandirir.

» P66~P70:Pl,yinormal galismayadegistirmekigin P1~P5terminalinden birisini 20 ,ye ayarlayinve ACIK hale getirin.
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® P| Kontrol blok semasi

Al

Loader
key

Loader

Analog Analog
inputfilter  inputscale

PG PG
group group

P -

G B8

—-»>

I~

v

volume

Vl_>

—>

Analog Analog
input filter inputscale
PG PG
group group

5

péa

I~

A4

/a

Ref. freq
setting
Drive group
Frq Pl output
freq limit
0 PG
o 21§\c Pl control group
20 Y- P51
g . PG group + P55
—»() . i
0 Loadgr key P47 : P gain _>O_’
setting1 :
Loader key P48 : I time i
1 )
setting 2
2 Analog
input(Al)
3 Loader PG group
volume
4 Comm. PO
input Feed forward gain
Switching from PI
operationtonormal Control mode
operation select
PG
PG group grpu
8% P46
0,1
—0 :
c;/o 2 O/O_— Accel/Decel
|
P1~
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10.8 Hiz arama galismasi

o e e e

PG Group

Hiz arama segimi 0~15
P37 Hiz arama akim seviyesi - 80 ~ 200 100 %
P77 Cok fonksiyonlu role 15 0~20 17

» Yk cikarildiktan sonra surlici galisma esnasinda gerilim ¢ikisi verdiginde herhangi muhtemel bir arizadan

sakinmak igin kullanilir.

» _Sdricu ¢ikig akimi temelinde motor devirini tahmin eder. Bundan dolayi, tam hizi algilamak zordur.

® Asagidaki tablo 4 tip Hiz arama segimini gosterir.

P36

Hiz arama P34(gii¢ acilinca Anlik glc ariza P35(ariza Hizlanma esnasinda
calistir) esnasinda | tekrar ¢alismasi | sifiramasindan hiz arama
hiz arama esnasinda hiz sonra tekrar

Ayar arama calistirma)

esnasinda hiz
arama
bit 3 bit 2 bit 1 bit 0

0 - ! - i
1 - . - v
2 - - .
3 ] ’ v
4 . v . .
5 . v - v
6 - v :
7 . v v
8 v - - -
9 v - - v
10 v . i
11 v - v
12 v v - -
13 v v . v
14 v v v -
15 v v v v

10-10

» P37: Hiz arama esnasinda akimi sinirlandirir. P43 yizdesi olarak ayarlayin.

» P77: Etkin Hiz arama sinyali ¢ok fonksiyonlu réle ¢ikisi (30AC) araciligiyla harici siraya verilir.



» The followings show speed search operation during Instant Power Failure restart

GiriG gerilimi
Frekans

L1y 12,
Gerilim

Gok fonksiyonlu
¢ikiG veya role

“Anlik gu¢ arizasina bagli olarak Girig glict kesildiginde surtci gikigi tutmak icin Dustk gerilim hata (LV) ¢ikis
verir.

_Gl¢ saglandiginda surtcl dusuk gerilim hatasindan dnceki frekans ¢ikisini verir ve gerilim Pl kontrole bagli

olarak artirilir.

11: Akim P37 ,de ayarlanan seviye Uzerine artarsa gerilimdeki artis duracak ve frekans azalacaktir.

12: Akim P37 ,de ayarlanan seviye altinda azalirsa gerilimdeki artis tekrar baslayacak ve frekanstaki azalma

yavaglamayi durdurur.

_ Frekans ve gerilim geri nominal seviyeye saglandiginda hizlanma hata 6ncesindeki frekansta devam edecektir.

10-11

» Hiz arama galismasi ylksek atalete sahip yiikler i¢in uygundur. Yik surtinmesi ylksek oldugunda motoru durdurun ve
tekrar galistirin.

» Nominal ¢ikig(0.1kW, 0.2kW ve 0.4kW siriici tipleri) dahilinde galisirsa suriicli degerinin kullanimi igin giic 15msan ,de
saglandiginda SV-iE5 serisi normal galismaya devam eder.

» Siriici DCbaragerilimigikis yik miktarinabagli olarak degisiklik gosterebilir. Bundan dolayi, anlik gligarizasi 15msan
,<denfazladevam ettiginde veya ¢ikis kendidegerinden dahayiiksek oldugunda Dusiik Gerilim hatasi(Lvt) olusabilir.

» Anlik glg ariza 6zelligi Strtct Girig gerilimi 200~230V AC oldugunda uygulanir.

» Motor ytkstiz akimi dogru sekilde girilirse ¢alisma 6zellikleri iyilestirildiginde P37(hiz arama akim seviyesi) ,ni bosta

donus hizinrhizli sekilde algilayarak hatasizhizlandirmakicin motor ataletine uygunolarak ayarlayin.



10.9 Otomatik tekrar baglatmacgaligmasi

PG Group Otomatik tekrar galisma deneme 0~10
P38 - 0
sayisl
P39 Otomatik tekrar calisma zamani - 0~60 1.0 san

» P38,de etkinlestirilen otomatik tekrar galisma frekansini ayarlayin.
» Glriltd gibi sebepler tarafindan etkinlestirilen dahili koruma fonksiyonunun sebep oldugu sistem

durmasindan sakinmak igin kullanilir.

» P38: Suriici sakinma fonksiyonu etkin iken hata sonrasinda ¢alisma komutu girilirse otomatik olarak P39 ,da ayarlanan
zamandatekrar galisir. Otomatik tekrar galistirma etkin oldugunda 1 azaltilan P38 ,den sonra etkin olacaktir. Hata
ayarlanmis tekrar galistirma denemesini asarsa otomatik tekrar ¢alistirma fonksiyonu etkisizlestirilir. Ayar kontrol terminali
veya tus takimi zerindeki STOP tusu araciliiyla sifirlanirsa kullanici tarafindan ayarlanan otomatik tekrar ¢alistirma
deneme sayisi otomatik olarakagirilir.

» Otomatik tekrar baslatma ¢alismasindan sonra 30 san slresince daha fazla hata yok ise, suriiclide azaltilan ayarlanmis
otomatik tekrar ¢calistirmadegerini artirir.

» Calisma Distk gerilim {Lvt} veya Acil durma EST}, Surticti Asiri Isinmasi {Oht} ve Donanim Hatasi {HWt} ,na bagli
olarak durdurulursa Otomatik tekrar galistirma etkisizlestirilecektir.

» P39 ,da ayarlanan otomatik tekrar galistirma zamanindan sonra motor hiz arama araciligiyla otomatik olarak
hizlanmaya baglar.

» Otomatik tekrar calistirma deneme sayisi 2 ,ye ayarlandijinda asagidaki sablon gosterilir.

v :Hataolustu
Sabit

caliGma

Frekans SS

Yy

Gerilim
A
Hiz arama —»> <

Sifirlama ga||Gmas| SS P39 D

CaliGma

komutu | | Sg | | | |

30san

TekrarcaliGma
denem% sayisl 2 1 2 1 0 2
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10.10 Calisma Ses Se¢imi (tetikleme frekans degisimi)

o e e

PG Grubu Tetikleme frekans secimi 0~15 ‘

»  Sirici caliGma sesini ayarlayin.

» Calisma sesi asagidaki avantaj/dezavantajlari etkiler.

P45 Tetikleme frekansi yiksek Motor sesi azaltilir

ayarlandiginda Sirdcu 1s1 kaybi artirilir

Sirdca gurdltusu artirtlir

Surlcu kagak akimi artirilir

» iE5 serisi asir 1Isinma durumunda tetikleme frekansini otomatik olarak ayarlamak igin siiriicii sogutucu bobin(sogutucu)
sicakhginigézlemlemekicintasarlanmistir. YUksek tetikleme kullanmak gerekirse ortam sicakligi ve motor yikund

degerlendirerek stirlict tipini segin.

10.11 Parametre ilk degeratama/Kilitleme

® Parametre ilk deder atama

PG Grubu | P85 Parametre ilk deger atama 0 - 0
1 Gruplara ilk deger atama
2 Sdrucugrubunailkdegeratama
3 PG grubunailk degeratama
» Ik deger atanacak grubu secin ve P85 kodunda gergekleGtirin.

» Ilk atama degeri P85 e girildikten ve FUNC tusuna basilarak ilk deger atama tamamlandiktan sonra P85 gériintilenir.
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@ sifre kaydi

I P SN

PG Grubu sifre kaydi 0 ~ FFFF
P87 Parametre kilidi - 0 ~ FFFF 0

= Parametre kilidi (P87) icin sifre kaydi.
» sifre hexadecimal (0 ~ 9, A, B, C, D, E, F) olmalidir.

/N Tedbir

P86 parametre kilidini kayith sifre kullanarak ayarladiktan sonra parametre kilidini tekrar iptal etmek igin kayith sifreyi kullanin.

Bundan dolay, kullanici kayith sifreyi ezberlemelidir. sifre unutulursa satis sonrasi servis almaniz gerekir.

» sifreyi kaydetmek icin adimlari izleyin.

» sifre halihazirda ayarlanmis ise adim 2 ,de 0000 yerine mevcut sifrenin girilmesi gereklidir.

No. Gosterge Tanim
= o | -. P86 ,ya hareket edin.
1 F 86 ¥
- tusuna basma .| gOsterir.
= = FUNC b k 0000 , | gosteri
5 - 3335 o | -.Mevcutsifreyigirinve FUNCtusunabasin. Fabrikavarsayilan sifresi0000,d1r.
HIZ = = =M | - FUNC tusuna basin.
- = | -. Yeni sifreyi girin(érn.: A123)
[}
3 o H rE:-i' o .
-. FUNC tusuna basilirsa A123 yanip soner.
| /=
4 i, 9@ fgg’ g i FUNC tuguna basin.
- -
5 o F‘ 35 o | Yeni sifre kaydedilir.

» Mevcut sifre adim 2 ,de dogru olmayan sekilde girilirse adim 3 ,e gitmeyebilir. Kayitli sifreyi unutmayin.
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® Parametre Kilidi

o e e e

PG Grubu

P86

Parametre kilidi 0 ~ FFFF
sifre kaydi - 0 ~ FFFF 0

_ Parametre sifre kullanilarak korunabilir.

Parametre kilidi P86 ,da kaydedilen sifre kullanilarak gergeklestirilir.

No. Gosterge Tanim
. ] P 3“, -. P87 ,ye hareket edin.
= —‘ -. FUNC tusuna basma UL(kilit agik) ,| gosterir.
_ -. Fonksiyon kodunun degistirilebilir olup olmadigini gérintiler.
2 _ I -. UL(kilit agik) fonksiyon kodunun degistirilebilir oldugunu gésterir.
-. FUNC tusuna basin.
! == -. 0000 ,1 gostererek, mevcut sifre Giris penceresi gorintilenir.
=l L -. Mevcut sifreyi girin (6rn.: A123).
-
4 r 9@ ,’E:-,' -. FUNC tusuna basin.
" -.sifredogruise, L(kilitli) ,ye degistirilir; dogru degil ise, tekrar UL (kilitagik),,1 gosterir.
5 . L -. Fonksiyon kodu kilitlenir.
-. FUNC tusuna basin.
-
6 - P S '? -. Ik menu is goruntilenir.

10-15

» Adim 2 ,de mevcut durum Jkilitli' ise, L(Kkilitli) ,yi gosterir; iptal etmek icin mevcut sifreyi girerek UL(kilit agik) ,a degistirin.
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Boliim 11. Gozlemleme

11. Gozlemleme
11.1 Gahigma Durumu Gézlemleme

® Cikis akimi
o e o s
Sirict Grubu CUr Cikis akimi

»  Sdrici ¢ikis akimi CUr kodunda gézlemlenebilir.

® Motor RPM
T 7 R BT
Sdricu Grubu Motor Deviri
PG Grubu P41 Motor kutup sayisi - 2~12 4
P46 Kontrol mod secimi - 0~2 0
P54 Motor devir kazang gostergesi - 1~ 1000 100 %

= Motor deviri Surlici Grubu devir kodunda gézlemlenebilir.

» P460(V/Fkontrol),eveyal(PIDkontrol),eayarlandiginda Sirtcucikis frekansi (f)Motorkaymasi

degerlendiriimeksizin asagidakiformul kullanilarak RPM ,de gortintilenir.

RPM =[12O>< f ] P54

P
P41 100

» P41: Etiket Gzerindeki nominal motor kutup sayisini girin.

» P54: Motor eksen doniist yerine mekanik dontist gézlemlemek igin digli oranini girin.

® Surlcu DC baragerilimi

T i o

Sdricu Grubu dCL Surtct DC bara gerilimi

= _ Siruct DC bara giriG gerilimi dCL ,de gbzlemlenebilir.

» Motordurmaktaiken v2 (1.414)ile Girig gerilim deger carpimi goruntulenir. Dizelticiile azami AC gerilimi, DC
gerilimine dénusturilmesinin sebebi budur.

» Siricu gl terminali Gzerindeki P1 ve N terminali arasindaki gerilimdir.
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@ Kullanici gosterge segimi

S T S S R

Sdricu Grubu vOL Cikis gerilim gostergesi

»  Mevcutsiricu ¢ikiG gerilimini gériintiler.

® Gli¢ acildiginda gosterge

I S

PG Grubu P53 Glg agildiginda Frekans komutu (0.0)

gOsterge

[EEY

Hizlanma zamani (ACC)

Yavaglama zamani (DEC)

Surdct modu (drv)

Frekans modu (Frq)

Cok adimli frekans 1

Cok adimli frekans 2

Cok adiml frekans 3

Cikis akimi (CUr)

© || N OO0 | B~ WIDN

Motor deviri (rPM)

[N
o

Siruct DC bara gerilimi (dCL)

=
=

Cikis gerilimi (vOL)

=
N

Ariza gostergesi 1

[EnY
w

Calisma gdsterge secimi

H
S

Cikis akimi

=
o1

Motor deviri

* _ Glgaglldiginda P53 ,de ayarlanan parametrelerini gorintiler.

» P53 14,15 ayarlandiginda ¢ikis akimi ve motor deviri dogrudan géruntilenir.
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11.2 G/C Terminali G6zlemleme

® Girig terminal durum gézlemleme

T R e S T U

PG Grubu P71 Giris terminal durum gostergesi - ‘

*  Mevcut Girig terminal durumu (ACIK/KAPALI) P71 ,de gézlemlenebilir.
» P1, P3, P4 ACIK ve P5 KAPALI oldugunda asagidaki gorintilenir.

R
]

11.3 Ariza Durumu Goézlemleme

® Mevcut Ariza Durumu Gozlemleme

I T TS

Siruct Grubu noOn Mevcut ariza gostergesi ‘

* _ nOn ,dacalisma goérintilendigi esnada ariza olustu.

= _ 3tire kadar ariza gzlemlenebilir.

» Bu parametre ariza tipleri ve ariza olustugu andaki ariza tipi -> frekans -> akim -> hizlanma/yavaslama ¢alisma durumu

hakkinda bilgi verir. Tus takimi ayari i¢in Sayfa 5-10 ,a bakin.

Ariza tipleri Frekans "
oLy

Akim )

[
L

™

~——

Hizlanma/
,q Hizlanma esnasinda ariza

=S
i

yavaglama

bilgisi
Yavaslama esnasinda ariza

D
"~y
)

L
=
S

Sabit galisma esnasinda ariza

Durmada ariza

|
~r
i

|

» Ariza tipleri hakkinda Sayfa 13-1 ,e bakin.
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® Ariza gegmisi gézlemleme

S I P S

PG Group Ariza gegmisi 1

P2 Ariza gecmisi 2

P3 Ariza gecmisi 3

P4 Ariza gecmisini sifirla - 0~1 0

= _ P1~P3:3,ekadarariza bilgisi kaydedilir.

» _ P 4:KodP1 P3 arasinda kaydedilmis olan énceki ariza bilgisinin tamami temizlenir.

» Calisma esnasinda ariza olustugunda nOn ,da goézlemlenebilir.

» Ariza durumu STOP/RST (DURDUR/SIFIRLA) tusu veya ¢ok fonksiyonlu terminal araciligiyla sifirlandiginda nOn ,da
goruntilenenbilgi P1 e taginacaktir. Ek olarak P1 ,de kaydedilmis olan 6nceki ariza bilgisi otomatik olarak P2 ,ye
tasinacaktir. Bundandolayi, en son glincelleme ariza bilgisi en diistik gegmis numarasinda kaydedilecektir.

» Ayni anda 1 ,den fazla ariza olustujunda bir kodda 3 ,e kadar ariza tipi kaydedilecektir.
e e

\ Arizaolustugunda ¢alismadurumu
Arizatipi

Gdruntulenenarizalararasinda ESt(acildurma)ve Lvt(disikgerilim hatasi) arizage¢misinde kaydedilmez.
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11.4 Analog cikisi

R RS

PG Group P73 Analog ¢ikis madde segimi -

P74 Analog cikis seviye ayarlama - 10 ~ 200 100 %

»  Cikig birimi ve AM terminal seviyesi secilebilir ve ayarlanabilir.

» P73: Secilen madde c¢ikisi Analog ¢ikis terminaline (AM) verilir.

P73 Analog ¢ikis madde segimi 10V ,a karsilik gelen madde
0 | Cikis frekansi Azami frekans(P16)
1 | Cikis akimi Sirici nominal akiminin 150% ,si
2 | Cikis gerilimi 282Vac
Surici DC bara
3 400Vvdc
gerilimi

» P74:Analogcikis degerini6lgl aleti Girisi olarak kullanmak isterseniz deger gesitli 6l 6zelliklerine gore ayarlanabilir.

0 ~ 10Vdc(50mA)
AM \\

v\
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11.5 Cok fonksiyonlu ¢ikig terminal ve Rolesi

Parametre
Grup Kod o Aralik Varsaylilan
Ismi
17

PG Grubu 0 FDT-1
1 FDT-2
2 FDT-3
3 FDT-4
4 FDT-5
5 -
6 Stiriicti asir yoki (I0L)
Cok 7 Motor durmaS|(STALL)
fonksiyonlu 8 Asiri gerilim hatasi(Ovt)
e cikis terminal | 9 Dusuk gerilim hataé| (Lvt)
secimi 10 Siirlict agiri |S|nmaIS|(OHt)
11 Komut kaybi
12 Calisma esnasmda.
13 Durma esnasinda |
14 Sabit galisma esnaélnda
15 Hiz arama esnasmda
16 Calisma sinyal Giri§i icin bekleme zamani
17 Ariza gikigi |
Tip H26(otomatik Distk gerilim Dustik gerilim
tekrar galisma haricinde hata hatasi
deneme sayisi) olustugunda olustugunda
ayarlandiginda
Ayar  bit 2 bit 1 bit 0
0 - - - 2
o Ariza role 1 ) ) v
cikisi 5 ] v ]
3 . v v
4 v - -
5 v . v
6 v v .
7 4 4 4

» _ Cikis verilmesi istenen maddeyisegin.
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» P78: P77 ,de 17(Ariza gOstergesi) secildiginde, Cok fonksiyonlu gikis rélesi P78 ,deki deder ile etkinlestirilecektir.

00 :FDT-1
» Cikis frekansinin kullanici ayar frekansi ile eslesip eslesmedigini kontrol edin.

P Etkin sart: Mutlak deger (ayarlanmis frekans-gikis frekansi)<= Frekans Algilama Bant genisligi/ 2

o e e e

PG Grubu Algilanan frekans bant genisgligi - 0~ 200 10

* Azami frekans(P16) Uzerinde ayarlanamaz.

» P7610.0,aayarlandiginda. 40Hz

Frekans 20Hz

ayarl

40Hz
35Hz

15Hz 20Hz
Frekans

Cok ¢ikiGli
role | |

Calistirma
®1:FDT-2 Komutu | I

» Ayarlanmis frekans frekans algilama seviyesi (P75) ile eslestiginde ve FDT-1 sarti karsilandiginda etkinlestirilir.
» Etkin sart : (Ayarlanmis frekans = FDT seviyesi) & FDT-1

S 7 S S T

PG Grubu Algilanan frekans 0~ 200 30.0

P76 Algilanan frekans bant genisligi | - 10.0

= Azamifrekans (P16) Uzerinde ayarlanamaz.

» P75veP76sirasiyla30.0Hzve 10.0 Hz ,e ayarlandiginda 30H 50Hz
z —

Frekans
avari |

25Hz
Frekans

Cok cikigh
role

Calistirma
komutu |
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@2 :FDT-3
P Calisma frekansi asagidaki sarti karsiladiginda etkinlestirilir.

» Etkin sart: Mutlak deger (algilanan frekans — ¢alisma frekansi) <= algilanan frekans bant genisligi/2

I T S TS O

PG Grubu Algilanan frekans 0~ 200 30.0

P76 Algilanan frekans bant genisligi | - 10.0

* Azami frekans (P16) lizerinde ayarlanamaz.

» P75 ve P76 sirasiyla 30.0 Hz ve 10.0 Hz e ayarlandiginda

Calistirma
03 :FDT-4 komutu_|

» Calisma frekansi asagidaki sarti karsiladiginda etkinlestirilir.

» Etkin sart
Hizlanma zamani : Calisma Frekansi >= FDT Seviyesi

Yavaglama zamani : Calisma Frekansi > (FDT Seviyesi — FDT Bant genisligi/2)

I LTS N .

PG Grubu Algilanan frekans 0~ 200 30.0

P76 Algilanan frekans bant genisligi | - 10.0

= Azamifrekans (P16) Uzerinde ayarlanamaz.

» P75 ve P76 sirasiyla 30.0 Hz ve 10.0 Hz e ayarlandiginda

30Hz
25Hz

Frekans

Gok cikisli
ole

Calistirma
komutu |
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04 :FDT-5
» FDT-4 ,e zit olarak B baglantisi olarak etkinlestirilir.
» Etkin sart
Hizlanma zamani : Calisma Frekansi >= FDT Seviyesi

Yavaslama zamani : Calisma Frekansi > (FDT Seviyesi — FDT Bant genisligi/2)

I T S T O

PG Grubu Algilanan frekans 0~ 200 30.0

P76 Algilanan frekans bant genisligi | - 10.0

* Azami frekans (P16) lizerinde ayarlanamaz.

» P75 ve P76 sirasiyla 30.0 Hz ve 10.0 Hz ,e ayarlandiginda

30Hz
25Hz
®5 : Asiri yuk(OL) Frekans
b Sayfa 12-1,e bakin. Coklu gikis
rolesi” [ | |
@6 : Surlcl asin yuki (I0L) Eg'r'ﬁﬂ{m |

» Sayfa 12-5 ,e bakin.

® 7 : Motor durma (Stall)
» Sayfa 12-1 ,e bakin.

® 8 :Asiri gerilim hatasi (Ovt)

» DC bara geriliminin 400VDC ,yi asmasina bagli olarak asiri gerilim hatasi olustugunda etkinlestirilir.

® 9 : Distk gerilim hatasi (Lvt)

» DC bara geriliminin 200V altinda olmasina bagh olarak dusik gerilim hatasi olustugunda etkinlestirilir.

® 10 : Surdcl sogutucu asiri 1Isinmasi (OHt)

» Sogutucu asir isindiginda etkinlestirilir.

@ 11 : Komut kaybi

» Analog veya RS-485 haberlesme komutu kayboldugunda etkinlestirilir. Sayfa 12-4 frekans Giris kaybina bakin.

012 : Calismaesnasinda
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» Calisma komutu girildiginde ve siirlict gerilimini gikardiginda etkinlestirilir.

Frekans

Réle | l

Calistirma
komutu [ I

® 13 : Durmaesnasinda
» Durma esnasinda etkin komut olmaksizin etkinlestirilir.

Frekans A

Réle ] T

Calistirma
komutu |

® 14 : Sabit calismaesnasinda

P Sabit hiz calismasi esnasinda etkinlestirilir.

Frekans

Réle ]

Calistirma
komutu | I

® 15 : Hiz aramaesnasinda
» Sayfa 10-10 ,a bakin.

® 16 : Calisma sinyal Girisi icin bekleme zamani
» Bu fonksiyon normal ¢alisma esnasinda etkinlesir ve surlcu harici siradan galisma komutu bekler.

017 : Arizacikisi
» P78 ,de ayarlanan parametre etkinlegtirilir.
» Ornegin, P77, P78 sirasiyla 17 ve 2 ,ye ayarlanirsa “Dis(ik gerilim hatasi” haricinde hata olustugunda gok fonksiyonlu ¢ikis

rolesi etkinlesir.
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Bolim 12. Koruyucu Fonksiyon

12,

12.1

T I T

Koruyucu Fonksiyon
Asin yiik Hatasi

%

PG Grubu Asiri yuk hata segimi
P25  Asin yik hata seviyesi - 30 ~ 200 180
P26  Asin yik hata zamani - 0~60 60 san

PG Grup P24 ,u 1 ,e ayarlayin.

‘Motor asiri yuk durumunda sirticu ¢ikigini kesin.

_Asiri yik hata zamani esnasinda motora ayarlanmis seviyeden daha yiksek akimin akmasina izin verilirse gikisi

kesin.

12.2 Durma 6nleme

P

G Grubu Durma 6nleme secimi
P28 Durma 6nleme seviyesi 30 ~ 150 150 %
P77 Cok fonksiyonlu réle secimi 7 0~18 17

* _Hizlanma esnasinda : P28 ,de ayarlanan degeri asan akim aktiginda motor yavaslamaya baslar.

_Sabit galisma esnasinda : P28 ,de ayarlanan degeri agan akim aktiginda motor yavaslar.

* Yavaslama esnasinda : Siriict DC bara gerilimi belirli bir gerilim seviyesinin lizerine ¢iktiginda motor yavaglamasi

durur.

» _P28: Deger motor nominal akim ylzdesi (P43) olarak ayarlanir.

cihazlara verir.

P77: Surlch durma 6nleme ¢alisma sinyal ¢ikislarini cok fonksiyonlu réle gikisi (30AC) araciligiyla haricen bagl

» P27 : Durma 6nleme asagidaki tablodaki gibi ayarlanabilir.

Ayar Yavaglama | Sabit Hizlanma | Ayar Yavaglama | Sabit Hizlanma

— —
{

0 i) - ) ) 4 ¥ v - -
| —
— —

1. R 11 -

1 ‘) v 5 ) 4 4
— —
 \ —

2 " ol - v - 6 " NIRY v -
——— ———
 \ —

3 'H - v v 7 (i v v v
——— ———
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» Ornegin, Hizlanma ve sabit calisma esnasinda durma dnlemeyi etkinlestirmek igin P27 ,yi 3 ,e ayarlayin.

» Hizlanma ve yavaglama esnasinda durma énleme galistirildiginda Hizlanma/Yavaslama zamani kullanici ayarli
zamandan daha uzun surebilir.

P Sabit calisma esnasinda durma énleme etkinlestirildiginde t1, 2 ACC - [Hizlanma zamani] ve dEC - [Yavaslama

zamani] ,nda ayarlanan degere uygun olarak ¢aligtirilir.

orn.) Calisma esnasinda durma 6nleme

pc — N —

gerilimi
Frek
rexans Frekans ¥
Coklu ¢ikiG | MO veyarole | |
rolesi SS | | YavaGlama

Hizlanma Sabit calisma

12.3 Kullanici ariza algilama

R I ST

PG Grubu P33  Kullanici ariza algilama

= _Asagidaki ariza algilamasini ayarlayabilir.

» _Calisma esnasinda toprak ariza algilamasi : Toprak ariza ve vs. ,ye bagli olarak bir veya daha fazla ¢ikistan asiri
akim akarsa ¢ikisi durdurur.

»  Girig faz kaybr: R, S ve T arasinda birden fazla faz kaybrolaymda siricd ¢rkigibloke edilir

»  CikiGfazkaybi:U,VveW arasindabirdenfazlafazkaybiolayindasuiricu¢ikiGikapatilir.
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Gosterge

12.4 Harici hatasinyali

Calisma

toprak

[GCH]

esnasinda | Girig faz Cikis faz
kaybi kaybi Gosterge
arizasi [COL] [Pot]
. - 4 ri
—
—
_ v 5 l' (]
———
—
(N
v - 6 ‘
———
—
———

Calisma
esnasinda
toprak
arizasi
[GCH]

Girig faz
kaybi
[COL]

Cikis faz
kaybi
[Pot]

R T T

PG Grubu

Cok fonksiyonlu Giris terminali P1 tanimla

P69

Cok fonksiyonlu Girig terminali P4 tanimla 18

P70

Cok fonksiyonlu Girig terminali P5 tanimla 19

0~24

= _ Harici hata sinyal ¢ikisi vermek igin P1 ~ P5 arasindan bir terminal segin.

* _ P4veP5,iHariciAbaglantisi ve B baglantisi olarak tanimlamak igin P69 ve P70 ,yi 18 ve 19 ,aayarlayin.

» Harici hata sinyal Giris A baglantisi (N.O.): Normal durumda P4 ve CM terminalleri ariza esnasinda aglilir, stirlicl ¢ikis|

kapatilr.

» Haricihata sinyal Giris B baglantisi (N.C.): Normal durumda P5 ve CM terminalleri agik iken agilir, striict gikisi kapatilir.

—
0_ P1 | FX:P66=0
—_ S
0_® P4 | N.O.: P69 = 18 Frekans
® P5 | N.C.: P70 = 19
® CM P4(A baglantisi )
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12.5 Frekans komut kaybi

T S

PG Grubu Analog Giris sinyal kriterleri

Frekans komut kaybindan sonra sirtcu

P81 o - 0~2
mod seg¢imi
Frekans komutkaybindan sonrabekleme

P82 - 0.1~120 1.0 san
zamani

P77 Cok fonksiyonlu réle secgimi 11 0~18 17

* Analog sinyal veya haberlesme segenegi araciligiyla ayarlanan frekans referansi kayboldugunda Siriici modunu

segin.

» P65: Analog Girig sinyal kayip kriterlerini ayarlayin.

P65 Analog Giris sinyal kay
955 S yip 0 Etkisizlestirilmig
kriterleri

1 P56 ve P61 ,de ayarlanan degerin yarisi girildiginde

2 P56 ve P61 ,de ayarlanan degerden daha disugu girildiginde

» Frekans komutu Surlicti Grubu Frg kodunda 3(terminalin V1,i) ,ne ve P65 1 e ayarlanirsa ve Al P56 ,da ayarlanan
degerin yarisindan daha az oldugunda frekans komut kaybini belirler. O anda, akim 0~10V ,.u 0~100% ,e dénlstlren

deger temelinde girilirse 0~20mA ,ji 0~100% ,.e dénustiren deger ile galigir.

orn.)Gerilim Girigi: P56 ve P65 sirasiyla50%ve 2 ,ye ayarlanirsa 5V ,tacaligir.
AkimGirisi: P56 ve P65sirasiyla50%ve 1,eayarlanirsa5mA de calisir.

» P81: P65 ,de ayarlanan sartlar P82 ,de ayarlanan zaman siiresince karsilandiginda siriicti asagidaki gibi ¢aligir.

P81 Frekans komut kaybindan | 0 Komut kaybi olugsmadan énceki frekansta stirekli gcalisma
sonra surtict mod segimi | 1 Serbest calisma durmasi (¢cikis kesilmesi)
2 Yavaglayarak durma

» P77:Cokfonksiyonlu réle gikisi (30AC) frekans komut kaybi Gzerine bilgi ¢ikigini harici siraya vermek icin kullanilir.
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orn.) sirasiyla P65 2 ,ye, P81 2 ,ye, P82 5.0 san ,ye ve P77 11 ,e ayarlandiginda,

Frekans
Girisi

— 5 sarg—

Frekans

Role | |

Caligtirma
komutu_| |

12.6 Siirici asin yiiki

N

ok fonksiyonlu ¢ikis terminal
PG Grubu P77 ¢ y cils 6 0~17

segimi

» Sirici nominal akimi Gizerinde akim aktiginda sirtci asiri yiik énleme fonksiyonu etkinlestirilir. O anda, ¢ikis akimi
blyldikge galisma zamanikisalir.

» Cok fonksiyonlu role (30BC) sirtict asiri yik hatasi esnasinda harici cihaza gikis vermek igin kullanilr.

P Sirlcl asir ylik hatasi asagidaki gibi galigir. Ancak, seviye ve zaman tetikleme frekansi dahil ayarlara bagh olarak

motor tipine uygun olarak otomatik olarak Degiskenlik gosterebilir.

Algilama zamani
[1dak]
1 dak
Strekli 150% Cikis akimi
deger [ Surticii degeri |
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B6liim13. Sorungidermeve Bakim

13. Sorun giderme ve Bakim

13.1 Koruyucu Fonksiyonlar

/N Tedbir

Ariza olustugunda arizanin silinebilmesinden énce sebep diizeltiimelidir. Koruyucu fonksiyonun etkinligi siirerse sebep(ler)

silindikten sonra surtcu tekrar ¢alistiriimalidir. Veya Griin Smriinde azalmaya ve techizat hasarina yol agabilir.

@ Siirlci ¢ikis akimi ve Giris gerilimi korumasi

Ariza Koruyucu
Tanim
gostergesi fonksiyon
Siricu gikigiakimisurici nominal akiminin 200% ,inden fazla aktiginda surdcu gikisini
5"{ & Asiri akim
kapatir.
- Toprak ariza| Fonksiyon etkin oldugu slirece toprak arizasi olustugunda suriici ¢ikisini kapatir.
LV akimi
- Toprak ariza| Calismaesnasindatoprakarizasigibianormalbirdurumabagliolarakdengesiz ¢gikigakimi
ML akimi olustugunda ve U,V,W ,den birisi asiri akim aldiginda surici gikisini kapatir.
Y \ | Strict Asiri | Siiriict ¢ikis akimi nominal seviyeden (1 dakika stiresince 150%) fazla aktiginda sriici
\ )L yukd cikisini kapatir.
. L\ Asiri yik Sdricu ¢ikis akimi motor nominal akimindan (P25) fazla akarsa siriict ¢ikisini kapatir.
ML L hatasi
" L{ v Sdricu asin | Hasarli sogutucu fana bagli olarak sogutucu asiri i1sinirsa surici gikigini kapatir.
LOVOE ) | isinma
Asiri DC gerilim degisimi ile sonuglanarak 3 fazdan birisi a¢ildiginda veya ana kondansator
p= \ | Kondansatér o y
L S,’_ yiprandiginda surtcl ¢ikisi bloke edilir. Algilama zamani siirtict ¢ikis akimina bagli olarak
asirt yuku .
degisiklik gosterir.
oL Cikis Faz Cikis (U, V, W) fazindan birisi veya daha fazlasi agik oldugunda surtict ¢ikigini kapatir.
i kaybi Cikis faz kaybini kontrol etmek i¢in strlcu ¢ikis akimini algilar.
- Motoryavasladigindaanadevre DCgerilimi400V ,tandahafazlayikselirse suriicii¢ikisini
HY !'_- Asiri gerilim ) o - __
\ kapatir.Buariza gigkaynak sisteminde olusturulan asiri gerilime bagl olarak ta olugabilir.
) L\ Dusuk Yetersiz gerilim Girig torkundan dolay1 DC gerilimi 180V altinda ise surucu ¢ikisini kapatir.
s gerilim
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® Anormal dahili devre ve harici sinyalkorumasi

Ariza

gostergesi

Koruyucu

fonksiyon

Tanim

Parametre Kullanici ayar parametrelerinin hafizaya girilmesi basarisiz oldugunda goérintilenir.
E E E1 | kaydetme
hatasi
Siiriici CPU galismasindavedahili OS programinda hatagérintllenir. Ariza basitge tus takimi
arici
STOP/RST (DURDUR/SIFIRLA) tusu veya sifirlama terminali ile kaldirilamayabilir. Suriici
- = tamamen kaptildiktan ve tus takimi géstergesi tamamen kaybolduktan sonra tekrar
arizasi

deneyin.

Sdricu acil durmasi igin kullanilir. EST terminali agildiginda suriici ¢ikisi anlik olarak

kapatir.

E 5 L | | Anlik kesilme [Nl
FXveyaRXterminaliACIKikenESTterminalikapatildigindasiriictiolagansekilde
calismaya baglar.

CL q Harici ariza A | GCok fonksiyonlu Giris terminali (P66~P70) 18, harici ariza sinyal Girisi: A (Normal Agik

i baglanti Girisi | Baglanti) ,ya ayarlandiginda, sirticu ¢ikisi kapatir.

= L' Harici ariza B | Cokfonksiyonlu Girig terminali (P66~P70) 19, harici ariza sinyal Girigi: B (Normal Kapali

LL L baglanti Girisi | Baglanti) ,ya ayarlandiginda, sirticu ¢ikisi kapatir.

Frekans Sirtcu galismasi Analog Giris (0-10V veya 0-20mA Girisi) veya secenek (RS-485)
— —a "_ komutu araciligiyla ayarlandiginda ve sinyal uygulanmadiginda, ¢alisma P81 ,de ayarlanan
kayboldugunda | ydnteme gore yapilir.
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13.2 Ariza Giderme

/N Tedbir

giderdikten sonra tekrar g¢alistirdiginizdan emin olun.

Asirakimabagli olarak sorun olusursa sirici igindeki glg yari iletken elemankirilmis olabileceginden dolayi sebepleri

rr

® Hizlanma/Yavaslama zamani ylk
ataleti(GD?) ile kiyaslandiginda ok
kisadir.

® Yk surtcu degerinden buyuktar.

@ Sirlict gikisi motor serbest ¢calistiginda

olusturulur.

@ Hizlanma/Yavasglama zamanini artirin.

< Surlclyluygunkapasiteile degistirin.
@ Motoru durdurduktan sonra galismay! ckan
ettirin veya P36 (Hiz arama) ,y1 kullanin.

=== Cikis kablolamasini kontrol edin.

! akim ® Cikis kisa devre veya toprak arizasi <= Mekanik freni kontrol edin.
olugsmusgtur.
® Motor mekanik freni ¢ok hizli
calismaktadir.
L ® Siirlict gikis kablolamasinda toprak <=— Cikis terminal kablolamasini kontrol edin.
L arizasi olusmustur.
5 :-_ ": o Z;t:g::;:_ml Istyabagdliolarakhasar <= Motoru degistirin.
- - = =)
Toprak ariza akimi
ﬁ ® YUk surucl dederinden daha buyuktir. | <= Motorvesiriclkapasitesiniyikseltinveyau
& agirhgini azaltin.
Siricu asir yuka ® Tork artis dlcedi cok buyik <& Tork artig dlgegini azaltin.
— ayarlanmigtir.
Lk

Asiri yuk hatasi

Surdcu asiri 1Isinmasi

® Sogutmassisteminde arizalar vardir.

® Ortam sicakligi gok ylksektir.

@ Sogutucu igerisinde sikismis yabanci aavii
kontrol edin.

<& Ortam sicakligirii 40 C altinda tutun.

mrin
Lo

Kondansator asiri yuki

® 3-Faz Urtnun birfazi kaybolmus olabilir.

® Dahili kondansatdr yipranmistir.

<& Girigglclveyafazarasigeriliminanormal
dpolmadigini kontrol edin.

<=— Degismezamanigelmek tzeredirveya
ylksksicaklikta uzun sire boyunca kullanildiginda

meydana gelebilir. Satig sonrasi servisile iletisime

gegin.
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® Ariza Giderme

Koruyucu fonksiyon

r
Flk

Cikis Faz kaybi

® Cikis manyetik digmesinde arizai
baglanti
® Arizali ¢ikiskablolamasi

< Sdruch ¢ikigindaki manyetik digme badantsini
sikica yapin.

<= Cikis kablolamasini kontrol edin.

J
.‘

LI R N

® Yiik ataletine (GD?) kiyasla
yavaslama zamani ¢ok kisadir.

® Geri besleme yuki surici

<= Yavasglama zamanini artirin.

<= Hat geriliminin deg@erini asip asmadigini

Asiri gerilim cikigindadir. kaidedin.
® Hat gerilimi gok ylksektir.
® Hat gerilimi dUsuktir. <~ Hatgeriliminindegerinin altinda olup omadgni
@ Hatta hat kapasitesinden dahabiyik | kontrol edin.
,'_ Y !f_- yuk baglanmistir (6rn: kaynak < AChatGiriginikontroledin. Yiikekarsilik gelen
makinesi, mOtordOgrUdan G|r|§) hkapasitesini ayar|ay|n_
Dislk gerilim
- ® Siiriicii Giris tarafinda arizall <=~ Manyetik diigmeyi degistirin.
manyetik digme.
® PG Grubunda P66~P70 ,de “18 < Hariciarizaterminaline bagli devredekiaznn
EER

Harici ariza A baglanti

Girigi

Eth
HariciarizaBbaglanti

Girigi

(Hariciariza-A)’veya“19 (Haricihata
sinyal Girisi:ariza-B)” ,ye ayarlanan

cok fonksiyonlu terminaller(P66 ~
P70) ACIK,tir.

veya harici ariza Giriginin sebebini giderin.

® Al terminaline frekans komutu

<= Alkablolamasinivefrekansreferans sawesii

uygulanmaz. kontrol edin.

e ,’_ ® Haberlesme komutukesilir. <= Frekansi periyodik olarak giincellemek icin
ayarlanan bir program durumunda haberlesme hatti
veya master cihaz ¢alismasini kontrol edin.
<=— LSIS satis temsilcinizle iletisime gegin.

E E 'U <~ EEPmesajiA/S servisinebagliolarak yaziimi

Parametre kaydetme hatasi

Donanim arizasi

guncelledikten sonra ilk olarak glce izinverildiginde

olusur. Anda kapatin ve tekrar deneyin.
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13.3 Bakim 6nlemleri

/N Uyari

@IBakim gerceklestiicken girig gdcind ¢ikardifinizdan emin olun,

@ BakimiDC bara kapasitbrindn bogaldigimikontrolettikten sanra gergekles tirdiginizden emin olun. Giig
kapatildiktan sonra bile sirlici ana devresindeki bus kapasitorleri hala dolu olabilir. Devam etmeden 6nce terminal
P veya P1 ve N arasindaki gerilimi bir test aleti kullanarak kontrol edin.

® _ 5V -iE5serisisiriicli ESD (Elektrostatik Desarj) duyarli bilesenlere sahiptir. Muayene veya kurulumigin temas
etmeden 6nce ESD ,ye karsi koruyucu tedbirler alin.

@ Dehiliparca ve baglantilaridegistimeyin, Striciyl asla modifiye etmeyin,

13.4 Kontrol listesi
©® Gunluk muayeneler
» Uygun kurulum ortami
» Sogutucu sistem arizasi
» Olagandisi titresim ve guralti
» Olagandisi asiri iIsinma ve renk bozulmasi
® Periyodik muayene
» Ortama bagli olarak vida ve civatalar gevsemis veya paslanmis mi?
<=— Sikin veya degistirin.
» Yabanci cisimler sogutucu sistemde sikismis mi?
<=— Sikigtirlmis hava kullanarak giderin.
» Sogutucu fan dénlis durumunu, kapasitdrlerin durumunu ve manyetik baglanti ile baglantilarini kontrol edin.

<= Herhangi bir anormallik var ise degistirin.

13.5 Parga Degisimi
Suricu yari iletken cihazlar gibi bir cok elektronik pargalar icerir. Asagidaki parcalar yapilari veya fiziksel 6zelliklerinden dolay!
yaglanma ile kétileserek siiriiciiniin azalan performansina veya arizasina yol agacaktir. Onleyici bakim igin pargalar periyodik

olarak degistirilmelidir.

DC bara kondansatort 4 degisim
Kontrol duizeltici kondansator 4 Degisim
Role - Muayeneden sonra kararlastirilir
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Béliim 14. COM Segenegi (RS-485)

14. COM Secgenegi (RS-485)

14.1 Girig
SV-iE5siriicisi PLCveyadiger mastermodil siraprogramitarafindankontrol edilebilirve gézlemlenebilir. Strticiiler veyadiger
slave cihazlarRS-485agi iizerinde goklu baglantitarzindabaglanabilirve tek PLC veya PCtarafindan g6zlemlenebilir veyakontrol

edilebilir.

14.2 Ozellikler

® Performans Ozellikleri

COM yontemi RS-485

letim bigimi Bus yontemi, Coklu baglanti Sistemi
Sdricu SV-iE5 serisi

Dondsturici RS232 donastirici

Baglanabilen sirlcliler | Azami 16

letim mesafesi Azami 1,200m (700m dahilinde tavsiye edilir)

® Donanim 6zelligi

Kurulum Kontrol terminal blogu Uzerindeki S+, S- terminallerini kullanin

Gug kaynagi Siruci gug kaynagindan yalitimli gict kullanin

® Haberlesme 6zelligi

Haberlesme hizi 9,600/4,800/2,400 bps segilebilir
Kontrol yordami Asenkron haberlesme sistemi

COM sistemi Yari duplex (gift yonlu) sistem
Karakter sistemi Binary (Modbus RTU), ASCII (LSBUS)
Bitis bit uzunlugu 1 bit / 2bit

CRC kontrolu 2 byte

Parity kontrolu Yok
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14.3 Kurulum
©® Haberlesme hattini baglama
(Kabloyu) surticiintin kontrol terminallerinin (S+), (S-) terminallerine asagidaki sekilde gosterildigi gibi baglayin. Alt kontrol terminali
Gzerindeki CM terminalini COM sinyal koruma toprak igin kullanin. COM ,a tahsis edilmis terminal iE5 COM segimli trin ile

nakledilir.

S+(P) S-(N)

f

Koruyuculu kablolama

kullanilirsa CM

terminalini kullanin

® PC-Sirtcu baglantisi

Ust kontroller
(PC, laptop,PLCvd.)

232,485 donlstirici

Not
Baglanabilecek suirlici sayisi 16 suricliye kadardir.
Haberlesme hat uzunluk ézelligi azami 1200m. ,dir. istikrarli haberlesmeyi temin etmek icin uzunlugu 700m. altinda

sinirlandirin.

KontrolterminaliCOMterminalinintstPBC,silzerinde konumlu JP1 pininin(S+, S-) herikisinikisadevre yapin.
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® Kablo Ozelligi
RS-422 veya RS-485 kanali kullanilarak haberlesilirse haberlesme mesafesi ve hizini dikkate alan RS-422 igin ¢ift burgulu kablo
kullaniimahdir. Tavsiye edilen kablo 6zellikleri agagidaki gibidir.
- Uriin : Dlsiik Kapasitans Lan Arayiiz Kablosu
- Ozellik : 2P X 22AWG(D/0.254 TA)
- Uretici: LSkablosu
- Tip : LIREV-AMESB

Yukarida tavsiye edilen kablo haricinde diger kablolar kullanilirsa bile agagidaki tablo ile uyumlu kablolar kullandiginizdan emin
olun.

® Ozellikler

Ozellikler ‘ letken direnci Q/km 59 ve daha disuk Ortam sicakhgi
‘ Dayanma gerilimi (DC) | V/1dak ldakikai¢in500V ,adayanaklidir | Havada
‘ Yalitim direnci MQ-km 1,000 ve daha yuksek Ortam sicakhigi
| Elektrostatik baslik Pf/M 45 ve daha diisiik 1KHz
| Ozellik empedansi Q 120 + 12 10MHz
Gorinam  letken Cekirdek  Cift 2
ozellikleri ‘ Ozellik AWG 22
| Yapi NO./mm 1/0.643
| Cap Mm 0.643
‘ Yalitkan Kalinlik mm 0.59
\ Cap Mm 1.94

14.4 Siiriici fonksiyonel kod ayari
Bir defa dogru sekilde baglandiginda COM parametrelerini asagidaki gibi ayarlayin. Ancak, COM hiz numarasi sisteme gore

ayarlanmaldir.

® Fonksiyon
I S
Calisma modu 3 (COM)
Frq Frekans modu 4 (COM)
P79 Sirtcl numarasi 1 ~ 250 (ciftlestirmeden sakinarak ayarlayin)
P 80 COM hizi 2 (9,600 bps, fabrika varsayilan)
P 81 Hiz komutu kayboldugunda ¢alisma modu 0 (komut kaybolmadan 6nce ayarlanan frekans ile
galistirmaya devam edin)
P 82 Hiz komutu kayboldugunda karar verme zamani | 1.0 saniye
P 83 COM bekleme zamani Bekleme zamanini RX sinyali alindiktan sonra sonraki
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oo ponan e

TX sinyal ¢ikigina kadar ayarlayin.

P 84 Parity/DURMA ayari COM parity/durma bitini ayarlayin.
P 89 Haberlesme protokollini se¢gme 0 (Modbus RTU), 1 (LSBUS)
14.5 Calisma

Bilgisayar ve suricinin dogru sekilde baglanip baglanmadigini kontrol edin.
Siriclyu agin. Bilgisayar ile haberlesecedi teyit edilene kadar siriclye herhangi bir yiik baglamayin. Siiriicly slriici ¢alisma

programina uygun olarak ¢alistirin.

14.6 COM Protokolii(ModBus-RTU)
Acik protokol olan ModBus-RTU protokoliini kullanin. Siriici slave olarak hizmet goriirken bilgisayar veya diger host master

olarak hizmet gorecek sekilde yapilandiriimistir. Strlci slave olarak master ,in okuma/yazma istegine yanit verir.

® Desteklenebilen fonksiyon kodlari

h03 Tutma Kaydi Okuma
h0o4 Giris Kaydi Okuma
h06 Tek Kayit Ayarlama
h10 Cok Kayit Ayarlama

@ Istisna kodlari

hol ILLEGAL FUNCTION Sdricu tarafindan desteklenenler (h03,h04,h06,h10) haricinde
(GECERSIZ FONKSIYON) diger fonksiyon kodlari kullanildiginda
M 5 ILLEGAL DATA ADDRESS Parametre adresi gegersiz oldugunda (bulunmadiginda)

(GECERSIZ VERI ADRESI)

Fonksiyon kodu h06 veya h10 (parametre yazma komutu) ise
ILLEGAL DATA VALUE
h03 , L veya parametre degeri gegersiz degil ise (yalniz okunabilir veya
(GECERSIZ VERI DEGERI)
aralik disinda)

SLAVEDEVICEBUSY (SLAVE | Gecikme

h06 _
CHAZ MEsGUL)
1.Yazma Etkisizlestirilmis (Adres h0004 degeri 0 ,dir.)
h14 Kullanici tanimli 2.Yalnizca Okuma veya Calisma esnasinda Programlanmaz
Not ‘

Parametre yazilm striimi ondalik sayiile géruntilenirken ortak yazilim sirimi hexadecimal sayi olarak gérunttlenir.
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14.7 Haberlegsme Protokolli (LSBUS)
LS BUS protokoli LSIS tahsis edilmis haberlesme protokoltdir. LSIS PLC vb. ile haberlesme baglantisi igin kullanilir.

® Temel bigim
Komut mesaji (stek):
ENQ Siruci No. | CMD (KOMUT) | Veri SUM (TOPLAM) EOT
1 byte 2 byte 1 byte n byte | 2 byte 1 byte

Normal yanit (Onay Yaniti):
ACK Sdirici No. | CMD (KOMUT) Veri SUM (TOPLAM) EOT
1 byte 2 byte 1 byte n*4 byte | 2 byte 1 byte

Negatif yanit (Negatif Onay Yaniti):
NAK Siiriicii No. | CMD (KOMUT) Hata kodu SUM (TOPLAM) | EOT
1 byte | 2 byte 1 byte 2 byte 2 byte 1 byte

Tanim:

istek “ENQ” ile baglar ve “EOT” ile biter.

Onay Yaniti “ACK” ile baslar ve “EOT” ile biter.

NegatifOnay Yaniti’NAK” ile baslarve “EOT"ile biter.

“Siruct Numaras!” stiriict numarasidir ve 2 byte ASCII-HEX olarak gosterilir.
(ASCII-HEX: Hexadecimal ,0' ~ 9, ,A"~ ,Figerir)

CMD: Bliyik harf

Karakter ASCII-HEX Komut

R 52h Okuma

W 57h Yazma

X 58h Kayit gozlem istegi
Y 59h Kayit g6zlem eylemi

Veri: ASCII-HEX
Orn) veri degeri 3000 oldugunda : 3000 (dec) —» ,0 'B"B''8h — 30h 42h 42h 3h
Hata kodu: ASCII (20h ~ 7Fh)

Alma/Génderme tampon boyutu: Alma= 39 byte, Gonderme=44 byte
Kayit tampon gézlemleme : 8 Word

SUM: haberlesme hatasini kontrol etmek i¢in

SUM= (Siiriicii No. + KOMUT + VERI) ,nin alt 8 bitinin ASCII-HEX bigimi

Om) “3000” adresinden bir adres okumak icin Komut Mesaji (stek)
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ENQ Suriicti No KOMUT Adres Okunacak adres SUM EOT
sayisl
05h “01” “‘R” “3000” “1” ‘AT 04h
1 byte 2 byte 1 byte 4 byte 1 byte 2 byte 1 byte
SUM=,0+,1+R+,3+,0+,0+,0+,1
=30h + 31h + 52h + 33h + 30h + 30h + 30h + 31h
= 1A7h (ENQ/ACK/NAK gibi kontrol degerleri hari¢ birakilir.)
® Detayll haberlesme protokolU
1) Okuma Istegi : “XXXX” adresinden bitisik ,N' sayida WORD okumak igin istek
ENQ Suriici No KOMUT Adres Okunacai adres SUM EOT
sayisl
05h ‘01" ~"1F" | ‘R” “XXXX” “1”~*“8"=n “XX” 04h
1 byte 2 byte 1 byte 4 byte 1 byte 2 byte 1 byte
Toplam Byte = 12
Tirnak isaretleri (“ ”) karakter anlamina gelmektedir.
1.1) Onay Yaniti :
ACK Siruct No KOMUT Veri SUM EOT
06h ‘01" ~“1F” “‘R” “XXXX” “XX” 04h
1 byte 2 byte 1 byte N * 4 byte 2 byte 1 byte
ToplamByte =7 +n*4=Azami39
1.2) Negatif Onay Yaniti :
NAK Sarucia No KOMUT Hata kodu SUM EOT
15h “01” ~*“1F” “‘R” Tl “XX” 04h
1 byte 2 byte 1 byte 2 byte 2 byte 1 byte

Toplam Byte =9
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2) Yazma Istegi :

Okunacak adres

ENQ Sirlci No | KOMUT | Adres Veri SUM EOT
sayisl

05h ‘01"~ “1F” | “W” “XXXX” “1”~“8"=n “XXXX...” “XX” 04h

1 byte 2 byte 1 byte 4 byte 1 byte n * 4 byte 2 byte 1 byte

Toplam Byte = 12 + n * 4 = Azami 44

2.1) Onay Yaniti:

ACK Siriicti No KOMUT Veri SUM EOT
06h ‘01" ~ “1F” “W” “XXXX...” XX 04h
1:byte 2:byte 1:byte n* 4 byte 2 byte 1 byte

Toplam Byte =7 + n * 4 = Azami 39
Tedbir) Calismakomutuve Komutfrekansidncekiveriyiilkyazmaistegine génderirve sonrasahip olunanveriyiikinciyazma

istegine génderir.

2.2) Negatif yanit:

NAK Sirtict No KOMUT Hata kodu SUM EOT
15h H01 ” ~ “1 F!! “W!! ki “XX!! 04h
1 byte 2 byte 1 byte 2 byte 2 byte 1 byte

Toplam Byte =9

3) Kayit Gozlem Istegi

Periyodik olarak sabit parametre gézlemleme ve veri giincellemeleri gerekli oldugunda kullanighdir.

,n' sayida Adres kayit istegi (ardisik olmayan)

ENQ Suriici No KOMUT Okunacak adres Adres SUM EOT
sayisl (TOPLAM)
05h ‘01" ~“1F” “X” 1" ~“4"=n XXXX..” | XX 04h
1 byte 2 byte 1 byte 1 byte n* 4 byte | 2 byte 1 byte
Toplam Byte =8 + n * 4 = Azami 24
3.1) OnayYanit:
ACK Sirtct No KOMUT SUM (TOPLAM) EOT
06h “01” ~“1F” “X” “XX” 04h
1 byte 2 byte 1 byte 2 byte 1 byte

ToplamByte =7
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3.2) Negatif Onay Yaniti:

NAK Sdricu No KOMUT Hata kodu SUM EOT
15h “01” ~*“1F” “X” e “XX” 04h
1 byte 2 byte 1 byte 2 byte 2 byte 1 byte
Toplam Byte =9
4) Kayit gézlem icin eylem isteg@i : Gozlem kaydi tarafindan kaydedilen adres okuma istegi.
ENQ Sirtct No KOMUT SUM EOT
05h “01” ~*“1F” “Y” “XX” 04h
1 byte 2 byte 1 byte 2 byte 1 byte
Toplam Byte =7
4.1) Onay yaniti ;
ACK Sirucu No KOMUT Veri SUM EOT
06h “01” ~“1F” “y” “XXXX...” “XX” 04h
1 byte 2 byte 1 byte n* 4 byte 2 byte 1 byte
Toplam Byte= 7 + n * 4 = Azami 23
4.2) Negatif yanit :
NAK Surdct No KOMUT Hata kodu SUM EOT
15h “01” ~“1F” AN i “XX” 04h
1 byte 2 byte 1 byte 2 byte 2 byte 1 byte

Toplam Byte =9

5) Hata kodu

Hata kodu | Tanim

“IF” Master Fonksiyon kodu (R, W, X, Y) haricinde kodlar génderdiginde.

“IA” Parametre adresi bulunmadiginda

“ID” W' (Yazma) esnasinda veri degeri izin verilen araligini astiginda.

WM W' (Yazma) esnasinda belirli parametreler yazilamadiginda.
(Ornegin, CalismaesnasindaYalnizca Okuma, YazmaEtkisizlestirildiginde durumunda)

—_— Belirli fonksiyon ¢ergeve boyutu dogru olmadiginda ve Toplam kontrol alani yanls
oldugunda.
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14.8 Parametre kod listesi

® Ortak bolge : Suriici modellerinden bag|m3|z olarak erigilebilen bblge

L 0:SV-is3 7 SV-iG5
1:SV-iG 8 :SV-iC5
2:SV-ivV 9: SV-iP5

h0000 Siriict modeli - - R 3 SViH A SV.IGEA
4 : SV-iS5 D : SV-iE5
5 :SV-iV5
h0001 Suriici kapasitesi - - FFFF:100W 0000:200W  0001:200W
h0002 Sirici Girig Gerilimi | - - 0: 220V sinifi
h0003 Sarim - - R orn.) Strdm 1.0 : h0010
h0004 Parametre Kilidi - - R/W 0: Kilith (varsguggan)
1: Kilit agik
h0005 Frekans Komutu 0.01 | Hz R/W Baslangi¢ frek. ~ Azami frek.
BIT O: Durma
R/W | BIT 1: lleri Calisma
BIT 2: Ters Calisma
BIT 3: Ariza Sifirlama (SIFIRLAMA)
L BIT 4: Acil Durma (EST)
- BIT 5, 13~15: Kullaniimaz
BIT 6~7:
00: terminal 01: tus takimi
b0k siiich mods ) ) 10: Ayrilmis 11: Com calismasi
BIT 8~12: frekans ulasim bilgisi
00000: DRV-00 00001: ¢ok adimli 1
. 00010: ¢gok adimh 2 00011: gok adimh 3
00100: YUKARI 00101: Asagi
00110: Yukari/asag: sifir 00111: Al Girigi
01000: JOG / 01001~
Tus takimi hizi 10010: Ayrilmis
10011: Com galismasi 10100~
11111: Ayrilmis
h0007 Hizlanma Zamani 0.1 san | R/IW | Fonksiyon Listesine bakin
h0008 Yavaglama Zamani | 0.1 san | R/IW | Fonksiyon Listesine bakin | h0008
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h0009 Cikis Akimi Fonksiyon Listesine bakin.
HOOOA | Cikis Frekansi 0.01 |Hz
HO00B | Cikis Gerilimi 0.1
HOOOC | DC Bara Gerilimi 0.1 Vv
HOOOD | - - -

X

Fonksiyon Listesine bakin.

o)

Fonksiyon Listesine bakin.

)

Fonksiyon Listesine bakin.

Ayrilmig

BIT O : Durma

BIT 1 :lleri Calisma
BIT 2 : Ters Calisma
BIT 3 : Ariza (Hata)
BIT 4 : Hizlanma

BIT 5: Yavaslama

BIT 6 : hiz erigimi

BIT 7 : DC Fren

BIT 8 : Durma

BIT10 : Fren Agcma

BIT11 : leri Calisma komutu (1)

hOOOE Sirtict Durumu R

BIT12 : Ters Calisma komutu (1)
BIT13 : REM. R/S

BIT14 : REM. Frek.

BIT 0: OCT

BIT 1: OVT

BIT 2: EXT-A

BIT 3 : EST(Acil Durma)

BIT 4: COL

BIT 5: GFT(Toprak Arizasi)

BIT 6 : OHT(AsiIr1 Isinma)

BIT 7 : GCT(Toprak Akim Hatasi)
BIT 8 : OLT(Asiri yUk hatasi)

hOOOF Hata bilgisi R

BIT 9 : HW-Diag (Donanim Tanisi)
BIT10: EXT-B (HARCI B)

BIT11: EEP(Parametre Yazma Hatasi)
BIT12: -

BIT13: PO(Acik Faz)

BIT14 : IOLT

BIT15: LVT
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eri
] BITO:P1
BIT1:P2
h0010 Girig terminal durumu R BIT 2: P3
BIT 3: P4
BIT 4: P5
h0o011 Cikis terminal durumu R BIT 0 ~6: Kullaniimaz
BIT 7 : 30AC
h0012 - - - - Ayrilmis
h0013 - - - - Ayrilmis
h0014 - - - - Ayrilmis
h0015 RPM R Fonksiyon Listesine bakin.
Not ‘

Ortak bolgedekidegistirilendeger mevcut degerietkilerancak gli¢ kapanip agildiginda veya Surtc sifirlandiginda énceki

ayara doner. Ancak, degisen deger Sifirlama veya Gii¢ Agllmasi/Kapatilmasi durumunda bile diger parametre gruplarinda

derhal yansitilir.

® DRV grubu
Parametre Azami Asgari
D100 53504 W Cmd. Freq (Komut Frek) 0 Azami Frek. 0
D101 53505 | D01 | ACC 50 60000 0
D102 | 53506 | D02 | DEC 100 60000 0
D103 53507 | D03 | DRV 1 3 0
D104 53508 | D04 | FRQ 0 4 0
D105 53509 | D05 |ST1 1000 Azami Frek. 0
D106 53510 | D06 | ST 2 2000 Azami Frek. 0
D107 53511 | DO7 | ST 3 3000 Azami Frek. 0
D108 53512 | D08 | CUR - 255 -
D109 53513 | D09 | RPM 0 1800 0
D10A 53514 | D10 | DCL 0 65535 0
D10B 53515 | D11 | USR 0 1 0
D10C 53516 | D12 | FLT 0 1 0
D10D 53517 | D13 | DRC 0 1 0
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® PROGRAM grubu

Parametre Azami Asgari
D201 53761 |P1 | LastFault1 (Son Ariza 1) 0 1 0
D202 53762 | P2 | LastFault2 (Son Ariza 2) 0 1 0
D203 53763 | P 3 | Last Fault3 (Son Ariza 3) 0 1 0
D204 53764 | P 4 | Fault Clear (Ariza Temizleme) 0 1 0
D205 53765 | P 5 | Run Prohibit (Calisma Engelleme) | 0 2 0
D206 53766 |P 6 | ACC Pattern (Hizlanma sablonu) |0 1 0
D207 53767 | P 7 | DEC Pattern (Yavaslama sablonu) | 0 1 0
D208 53768 | P8 | Stop Method (Durdurma Yéntemi) | 0 2 0
D209 53769 | P9 | DcBrfreq (DcBr frek) 500 6000 Baslangi¢ Frek
D20A | 53770 | P 10 | DcBIk time (DcBlk zamant) 10 6000 0
D20B | 53771 |P 11 | DcBr value (DcBr degeri) 50 200 0
D20C | 53772 |P 12 | DcBr time (DcBr zamani) 10 600 0
D20D | 53773 | P 13 | DcSt value (DcSt degeri) 50 200 0
D20E | 53774 | P 14 | DcSttime (DcSt zamani) 0 600 0
D20F 53775 | P 15 | Jog Freq (Jog Frek) 1000 Azami Frek. 0
D210 |53776 |P 16 | Max Freq (Azami Frek) 6000 12000 4000
D211 53777 | P 17 | Base Freq (Temel Frek) 6000 12000 3000
D212 53778 | P 18 | Start Freq (Baslangic Frek) 50 1000 10
D213 53779 | P19 | Trq Boost (Tork Artisi) 0 1 0
D214 | 53780 |P 20 | Fwd Boost (leri Artis) 50 150 0
D215 53781 | P 21 | Rev Boost (Ters Artig) 50 150 0
D216 | 53782 |P 22 | VF Pattern (VF sablonu) 0 1 0
D217 53783 | P 23 | OV adj (OV ayarlama) 100 110 40
D218 53784 | P 24 | OLT select (OLT segimi) 0 1 0
D219 53785 | P25 | OLT level (OLT seviyesi) 180 200 50
D21A | 53786 |P 26 | OLT time (OLT zamani) 600 600 0
D21B 53787 | P 27 | Stall prev. (Durma 6nleme) 0 7 0
D21C | 53788 |P 28 | Stall level (Durma seviyesi) 150 150 30
p21b | 53789 | P 29 Up/Down Save select (Yukari/Asagi 0 L 0

Kaydetme segimi)
D21E | 53790 |P 30 Up/Down Save Freq. (Yukari/Asagi 0 Azami Frek. 0

Kaydetme Frek.)
D21F 53791 | P 31 | Dwell freq (Bekleme frek) 500 Azami Frek. Baslangi¢ Frek
D220 53792 | P 32 | Bekleme zamani 0 100 0

14-12




Parametre

D221 | 53793 | P 33 | Trip select (Hata segimi) 0 3 0

D222 | 53794 | P 34 | Power-on run (Glg agilinca ¢alisma) 0 1 0

D223 | 53795 | P 35 | RST restart (Sifirlama tekrar ¢alismasi) 0 1 0

D224 | 53796 | P 36 | Speed Search (Hiz Arama) 0 50 0

D225 | 53797 | P 37 | SS Sup-Curr 100 | 200 80

D226 | 53798 | P 38 | Retry number (Tekrar deneme sayisi) 0 10 0

D227 | 53799 | P 39 | Retry delay (Tekrar deneme gecikmesi) 10 600 0

D228 | 53800 | P 40 | Motor select (Motor segimi) 0 2 0

D229 | 53801 | P 41 | Pole number (Kutup sayisi) 4 12 2

D22A| 53802 | P 42 | Rated-Slip freq. (Nominal kayma frek.) 200 | 1000 0

D22B| 53803 | P 43 | Rated-Curr (Nominal Akim) 10 255 0

D22C| 53804 | P 44 | Noload-Curr (Yuksuz Akim) 5 255 0

D22D| 53805 | P 45 | Carrier freq (Tetikleme frek) 30 100 10

D22E| 53806 | P 46 | Control Mode (Kontrol Modu) 0 2 0

D22F | 53807 | P 47 | Pl P-gain (Pl P kazanci) 3000 | 9999 0

D230 | 53808 | P 48 | PI I-gain (PI | kazanci) 100 | 3200 10

D232 | 53810 | P 50 | PI F-gain (Pl F kazanci) 0 9999 0

D233 | 53811 | P 51 | Pl output freq. H limit (Pl ¢ikis frek. H sinir) | 6000 | Azami Frek. :ng:rlflg frelc
D234 | 53812 | P 52 | Pl output freq. L limit (PI ¢ikis frek. L siniri) 50 Plcikisfrek. Hsinirn | Baslangi¢ Frek
D235 | 53813 | P 53 | PowerOn disp (Gul¢ agildijinda gosterge) 0 15 0

D236 | 53814 | P 54 | Rpm disp Gain (Devir gosterge kazanci) 100 | 1000 1

D237 | 53815 | P 55 | Al input filter cont (Al Giris filtre sabiti) 10 9999 0

D238 | 53816 | P 56 | Al min. Input(v/i) (Al asgari Girig(v/i)) 0 Al azami Girig 0

D239 | 53817 | P 57 | Al min. input freq. (Al asgari Girig frek.) 0 Azami Frek. 0

D23A| 53818 | P 58 | Al max. Input(v/i) (Al azami Girig(v/i)) 1000 | 1000 Al asgari Girig
D23B| 53819 | P 59 | Al max. input freq. (Al azami Giris frek.) 6000 | Azami Frek. 0

D23C| 53820 | P 60 | Volume input filter cont (Hiz Girig filtre sabit) | 10 9999 0

D23D| 53821 | P 61 | Volume min. input (Hiz asgari Girig) 0 Hiz azami Girig 0

D23E| 53822 | P 62 | Volume input min. freq. (Hiz Giris asgari frek.) | 0 Azami Frek. 0

D23F| 53823 | P 63 | Volume max. input (Hiz azami Giris) 1000 | 1000 Hiz asgari Girig
D240 | 53824 | P 64 | Volumeinputmax.freq. (HizGirigazamifrek.) | 6000 | Azami Frek. 0

D241 | 53825 | P 65 | Analog hiz komut kayip kriteri 0 2 0

D242 | 53826 | P 66 | P1 define (P1 tanimla) 0 24 0
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Parametre ‘ Azami Asgari

D243 53827 | P 67 | P2 define (P2 tanimla) 1 24 0
D244 53828 | P 68 | P3 define (P3 tanimla) 2 24 0
D245 53829 | P 69 | P4 define (P4 tanimla) 3 24 0
D246 53830 | P 70 | P5 define (P5 tanimla) 4 24 0
D247 £3g31 | p 71 Input T/M status disp (Giris T/Mdurum 0 31 0
gOstergesi)
D248 3832 | P 72 MF input T/Mfilter cont. (MF Giris T/M 3 20 L
filtre sabiti)
D249 53833 | P 73 | Analog Cikis birim segimi 0 3 0
D24A | 53834 | P 74 | Analog Cikis seviye ayarlama 100 200 10
D24B 53835 | P 75 | Det. Frek. 3000 Azami Frek. 0
D24C 53836 | P 76 | Det. Frek. bant genisligi 1000 Azami Frek. 0
D24D 53837 | P 77 | Role fonk. segimi 17 17 0
D24E 53838 | P 78 | Ariza ¢ikis segimi 2 7 0
D24F | 53839 | P79 | Suricu No. 1 250 1
D250 |53840 | P80 | Baud hizi 2 2 0
D251 53841 | P 81 | Kayip komut 0 2 0
D252 53842 | P 82 | Frek. Giris kayip karar verme zamani | 10 1200 1
D253 53843 | P83 | COM hiz ayari 5 100 2
D254 53844 | P 84 | Parity/Bitis Bit ayari 0 3 0
D255 53845 | P 85 | Para Init 0 2 0
D256 53846 | P 86 | Password set 0 FFFF 0
D257 53847 | P 87 | Parametre Kilidi 0 65535 0
D258 | 53848 | P88 | Yazilim Sirimu 1 65535 0
D259 53849 | P 89 | Haberlesme protokolu se¢cme 0 1 0
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14.9 Sorun giderme
RS -485 haberlesme hatasi olustugunda sorun gidermeye bakin.
® Haberlesme bagh degil ise

Kontrol noktalari Duzeltici tedbirler

Dénusturicuye gic saglanmis mi? Doénusturiciye elektrik giict saglayin.

Doénusturicu ve bilgisayar arasindaki baglantilar dogru mu? | Dénustirtcu kilavuzuna bakin.

Master haberlesmeye bagsliyor mu? Haberlesmeyi baslatin

Bilgisayar ve slriici baud hizi dogru olarak ayarlanmis mi? | Dogru degeri “14.3 Kurulum” ,a uygun olarak

ayarlayin.

Y Kullanici programi veri bigimi dogru mu? Kullanici programini gézden gegirin.

Dénustiricuve haberlesmekartiarasindakibaglantidogrumu? | GF dogru kablolamasini “14.3 Kurulum” ,a uygun

olarak kontrol edin.

Y Kullanici programi MCU dahili programina veya kullanici tarafindan programlanan yazilima isaret eder.
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14.10 ASCII Kod Listesi

rater oo s araar— oo sr o arter s |
41 61 30 : 3A DLE 10

A a 0

B 42 b 62 1 31 ; 3B EM 19
C 43 c 63 2 32 < 3C ACK 06
D 44 d 64 3 33 = 3D ENQ 05
E 45 65 4 34 > 3E EOT 04
F 46 f 66 5 35 ? 3F ESC 1B
G 47 g 67 6 36 @ 40 ETB 17
H 48 h 68 7 37 [ 5B ETX 03
| 49 i 69 8 38 \ 5C FF oC
J 4A J 6A 9 39 ] 5D FS 1C
K 4B k 6B bosluk 20 A 5E GS 1D
L 4C I 6C ! 21 _ 5F HT 09
M 4D m 6D " 22 60 LF O0A
N 4E n 6E # 23 { 7B NAK 15
@] 4F o] 6F $ 24 | 7C NUL 00
P 50 p 70 % 25 } 7D RS 1E
Q 51 q 71 & 26 ~ 7E Sl OF
R 52 r 72 ! 27 BEL 07 SO OE
S 53 S 73 ( 28 BS 08 SOH 01
T 54 t 74 ) 29 CAN 18 STX 02
U 55 u 75 * 2A CR 0] SUB 1A
\% 56 \Y 76 + 2B DC1 11 SYN 16
W 57 W 77 h 2C DC2 12 us 1F
X 58 X 78 - 2D DC3 13 VT 0B
Y 59 y 79 2E DC4 14

Z 5A TA / 2F DEL 7F
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Boliim 15. Ozellikler

15. Ozellikler

15.1 Teknik veri

® Giris & cikis degerleri

Tip : SV xxx iE5 — x 001-1 002-1 004-1 001-2 002-2 004-2
1/8 1/4 1/2 1/8 1/4 1/2

[HP]
YMotor
[kW] 0.1 0.2 0.4 0.1 0.2 0.4
?Kapasite[kKVA] 0.3 0.6 0.95 0.3 0.6 1.14
Cikis Akim [A] 0.8 14 25 0.8 1.6 3.0
degerleri | Cikis frekansi 0 ~ 200 [HZz]
Gerilim [V] %3 faz 200 ~ 230V
Gerilim [V] 1 faz 200 ~ 230 VAC ( 10%) 3 faz 200~230 VAC ( 10%)
Giris
| Frekans 50 ~ 60 [Hz]( 5%)
degerleri
Akim [A] 2.0 35 5.5 1.2 2.0 3.5
® Kontrol
Kontrol yontemi v/f

o Dijital komut : 0.01Hz
Frekans ayar ¢ozunurluGgu
Analog komut : 0.1Hz (azami frek : 60Hz)

Dijital komut : Azami ¢ikis frekansinin 0.01% ,,i
Frekans hassasligi )
Analog komut: Azamigikisfrekansinin0.1%

v/f sablonu Dogrusal, Kare, v/f

Asin yuk kapasitesi Dakikada 150%

Tork artigl El ile/Otomatik tork artigi

Y Motor 4 kutuplu standart motorun kullanildigini varsayarak azami kapasiteyi gosterir.
2 Degerler 220V temelindedir.

¥ Azami cikis gerilimi gui¢ geriliminin Gzerinde olmayabilir. Cikis gerilimi gegici olarak gug¢ geriliminden duslk ayarlanabilir.
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® Calisma

Calisma modu

Tus takimi/terminal/COM ¢alismasindan birisini segin (segimli)

Frekans ayari

Analog: 0 ~ 10[V], 0 ~ 20[mA], tus takimi hizi
Dijital: tus takimi

Calisma ozellikleri

PID, yukari-asagi, 3-kablo

Cok fonksiyonlu terminal
P1, P2, P3, P4, P5

Girig

NPN / PNP selectable(see page 3-5)

Fonksiyonlar: LERITERS CALIsMA, Acil durma, Ariza sifirlama, Jog galismasi, Cok
fonksiyonlu Frekans Ust & Alt, Frekans Yukari/Asagi, 3-kablo ¢alismasi, Harici hata
A& B, PID-Suriicl (v/f) galisma kestirme, Analog Tutma, Hizlanma/Yavasglama

durmasi, Yukari/Asagi Kaydetme Frek.

Cok fonksiyonlu role

Arizacgikisivesuricidurum (N.O., N.C.) AC250V 0.3A ,in altinda
cikisl DC 30V 1A ,in altinda

Analog cikis

0 ~ 10 Vdc (10mA ,in altinda) : frekans, akim, gerilim, DC gerilimi segilebilir

©® Koruyucu fonksiyon

Asirigerilim, disuk gerilim, asiri akim, toprak ariza algilama, stiriict asir yuku, asiri yik hatasi,
Hata surlcu asiri 1sinmasi, kondansatér asiri yuku, ¢ikis faz kaybi, asir ylk koruma, frekans komut

kaybi, donanim arizasi.

Alarm Durma o6nleme

Anlik gic kaybi

15msanaltinda: Surekligalisma(nominal Girig gerilimi, nominal ¢ikig guictidahilinde olmalidir.)

15 msan Uzerinde: Otomatik tekrar galistirma etkin

®Yapi & Cevre

Sogutma Dogal sogutma
Koruma tipi Acik (IP 20)
Cevresel sicaklik -10C~40C
Depolama sicakligi -20C~65C

Cevresel nem

90% RH(sivilagsma olmaksizin) altinda

Yukseklik, titresim

1,000m altinda, 5.9m/san’ (0.6G) altinda

Cevresel sartlar

Pas yapici gaz, tutusabilir gaz, yag, duman ve tozdan korunakh
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X|Hata! Buradagériinmesiniistediginizmetne Xl = 1uygulamakigin Girig sekmesinikullanin. & Hata! Buradagériinmesini
istediginiz metne X = 1 uygulamak igin Giris sekmesini kullanin.
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UYUMLULUK BEYANI

Uyumlulugun beyan edildigi Konsey Yonerge(ler)i :

2006/95/CE ve 2004/108/CE

Birimlerin asagidaki standartlarla uyumlulugu onaylanmistir :

EN 61800-3:2004
EN 50178:1997

TechizatTipi: Suricit (Gug Donusum Techizati)
Model lsmi: SV - iE5 Serisi

Ticari Marka: LS Industrial Systems Co., Ltd.
Temsilci: LG International (Deutschland) GmbH
Adres: Lyoner Strasse 15,

Frankfurt am Main, 60528,

Germany
Uretici: LG Industrial Systems Co., Ltd.
Adres: 181, Samsung-ri, Mokchon-Eup,

Chonan, Chungnam, 330-845,

Korea

Biz, asagida imzasi bulunanlar, bu vesile ile yukarida tanimlanan techizatin bahsi gecen Yénergelere ve Standartlara uyumlu

olduklarini beyan ederiz.

Yer:  Frankfurtam Main Chonan, Chungnam,
Germany Korea

/ é : —_— =] =
] . — o S ’
] 2007/11/19 J 2007/11/29
* (Signaturerpare) (STgnatarerpate)

Mr. 1k-Seong Yang/Bolim Maduri Mr. Jin Goo Song / Genel Mudur

(Tamisim/Mevki) (Tam isim / Mevki)



UYGULANAN TEKNK STANDARTLAR

2006/95/CE “Belirli gerilim sinirlari ile kullanilmak igin tasarlanan elektriksel malzeme” ve 2004/108/CE "Elektromanyetik

Uyumluluk” Yonergelerinin esas gereklilikleri ile uymak Gizere uygulanan standartlar asagidakilerdir:

« EN 50178(1997)

“Guc kurulumlarinda kullanilacak elektronik teghizat”.

-EN 61800-3/(2004)

* EN 55011/A2(2003)

*EN61000-4-2/A2(2001)

*EN61000-4-3/A2(2004)

*EN61000-4-4/A2(2002)

*EN61000-4-5/A1(2001)

*EN61000-4-6/A1(2001)

+CEI/TR61000-2-1(1990)

* EN 61000-2-2(2003)

“Ayarlanabilirhizelektriksel gligsurlcu sistemleri. Bolum 3: Belirliydntemlerikapsayan
EMC Urin standard”
“Endustriyel, bilimsel ve tibbi (ISM) radyo-frekans teghizati. Radyo parazit 6zellikleri.

Olgii sinirlari ve yontemleri”

“Elektromanyetik uyumluluk (EMC).Bélim 4: Testetme ve 6lgmeteknikleri. Kisim 2:

Elektrostatik bosaltim bagisikliktesti.”

“Elektromanyetikuyumluluk (EMC). Bélum 4: Testetme ve 6lgcme teknikleri. Kisim 3:

Radyoaktif, radyofrekans, elektromanyetik alan bagisiklk testi

“Elektromanyetik uyumluluk (EMC). BAlim 4: Testetme ve dlgmeteknikleri. Kisim 4:

Elektriksel hizli gegiciler / patlama bagisiklik testi.

“Elektromanyetik uyumluluk (EMC).Bolim 4: Testetme ve dlgmeteknikleri. Kisim 5:

Asiri gerilim bagisikhk testi.

“Elektromanyetik uyumluluk (EMC). Bélum 4: Testetme ve 6lgmeteknikleri. Kisim 6:

Radyo-frekans alanlarinin olugturdugu yaratilan parazitlere bagisiklk.

“Elektromanyetik uyumluluk (EMC). Bélim 2: Ortam. Dusuk frekansin yarattigi
parazitler igin ortam tanimi ve kamu duistk gerilim kaynak sistemleri igin ortam tanimi”
“Elektromanyetik uyumluluk (EMC). Bélum 2: Ortam. Dusik frekansin yarattigi
parazitler igin uyumluluk seviyesi ve kamu distk gerilim kaynak sistemlerinde sinyal

verme”



¥ I
EMI/ RFI GL"JQ HATTI FILTRELERI Ls
LS siractler, iE5 serisi
vector motor control

RFI FILTRELER|

LS SERSI GUC HATTI FILTRELERI FF ( Footprint ) - FE ( Standart ) SERSI, OZEL OLARAK YUKSEK FREKANSLI LS
SURUCULER ILE TASARLANMISLARDIR.

LS FILTRELERININ ARKA SAYFADAKI KURULUM TAVSIYESI ILE BRLKTE KULLANIMI, HASSAS CHAZLARLA BIRLIKTE
SORUNSUZ KULLANIMI VE YARATILAN EMISYON VE BAGIIIKLIK STANDARTLARI EN 50081 E UYUMLULUGU
TEMIN ETMEYE YARDIMCI OLUR.

TEDBIR

GUC KAYNAGI UZERNDE KAGAK AKIM KORUYUCU CHAZLAR KULLANILMASI DURUMUNDA, GUGC ACILINCA VEYA
KAPANINCA HATA VEREBILIR. BU DURUMU ONLEMEK iCIN, KORUYUCU CHAZIN ALGILAMA AKIMI ASAGIDAK|
TABLODAKI EN KOTU DURUM KACAK AKIM DEGERINDEN DAHA BUYUK OLMALIDIR.

TAVSIYE EDILEN KURULUM TALIMATLARI
EMC yonergesine uymak igin, bu talimatlar olabildigince yakinen izlenmelidir. Elektriksel techizatla ¢alisirken her zamanki glvenlik

islemlerini izleyin. Filtreye, Stirlicliye ve motora olan butiin elektriksel baglantilar kalifiye bir elektrik teknisyeni tarafindan yapilmalidir.

1-) Akim, gerilim ve parga numarasinin dogru oldugunu temin etmek icin filtre degerini ve etiketini kontrol edin.

2-) En iyi sonuglar igin filtre kablolama muhafazasinin gelen elektrik kaynagina miimkiin oldugunca yakin olarak takilmalidir, ge nellikle
kaynak anahtari veya muhafazanin devre kesicisinden hemen sonra.

3-) Kartin kablolama dolabinin arka paneli filtrenin takma boyutlari igin hazirlanmalidir. Filtrenin mimkin olan en iyi topraklamasini temin
etmek igin panelin yiiz bolgesi ve takma deliklerinden boya vb. kaldirmak igin 6zen gosterilmelidir.

4-) Filtreyi emniyetli bir sekilde takin.

5-) Elektrik kaynagini HAT (LINE) isaretli filtre terminallerine baglayin, toprak kablolarini saglanan toprak civatalarina baglayan. YUK
(LOAD) isaretli filtre terminallerini siiriiciinuin elektrik Girigsine uygun 6lgu kablosunun kisa uzunluklarini kullanarak baglayin.
6-) Motorubaglayinveferritgekirdegini (gikis tikaglari) strtictiniin miimkin olduguncayakininatakin. Zirhlveyamuhafazali kablo 3fazli
iletkenlerle yalnizca ferrit gekirdedin merkezinin icinden iki kez sarilarak kullaniimalidir. Toprak iletkeni hem siirlici hem de motor uglarinda
emniyetli bir sekilde topraklanmalidir. Ekran muhafaza gévdesine topraklanmis kablo pabucu aracihidiyla baglanmalidir.

7-) Kontrol kablolarini surtcu talimatlari kilavuzunda anlatilan sekilde baglayin.

KILAVUZ UZUNLUKLARININ MUMKUN OLDUGUNCA KISA TUTULMASI VE GELEN ELEKTRIK VE GIKAN MOTOR KABLOLARININ [YICE
AYRIK TUTULMASI ONEMLDRR.
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GARANTI

iv

Kurulum
imal eden LS Industrial Systems Co.,Ltd (baslangic)
tarihi
Garanti
Model No. SV-iE5
dénemi
isim
Msteri
- Adres
bilgisi
Tel.
isim

Satig ofisi Adres

Tel.

BuUrdnLS Industrial Systems tarafindan siki QC kontrolve muayene uygulanarak tretilmistir. Garantidonemi
kurulumdan sonra 12 ay veya kurulum tarihi belirtimediginde tretim tarihinden itibaren 18 aydir. Ancak, garanti suresi

satis sartina gdre degisiklik gosterebilir.

® Garanti dahilinde servis bilgisi

» Eger hasarli parga garanti sartlari dahilinde normal ve uygun kullanim altinda tanimlanmissa, yerel yetkili LS dagitimci

veya LS Servis merkezi ile irtibata gegin.

® Garanti haricinde servis bilgisi

Asagidaki durumlarda garanti uygulanmayacaktir.

» Hasar, kullanim, ihmal veya kazadan kaynaklanmistir.

» Hasar, anormal gerilim ve gevresel cihazlarin hatali galismasindan (ariza) kaynaklanmistir.
» Hasar, deprem, yangin, sel, yildirim ¢arpmasi veya diger dogal afetlerden kaynaklanmistir.
P LS etiketi takili olmadiginda.

» Garanti donemi bitmis oldugunda.



No. Siriim Degisiklikler Siriim. No Notlar

1 Eyliil 2006 Ik yayinlama 1.10
2 Ocak 2007 icerikler gtincellendi 1.10
3 Nisan 2007 icerikler giincellendi 1.20
4 Temmuz 2008 icerikler glincellendi 1.30

@ S{rdurllebilir Yonetim

LS Industrial System Co.,Ltd diinyadaki ¢cevresel koruma igin strdurilebilir ydnetim konusuna

en ust diizeyde o6ncelik vererek en Ustun ¢abayl gdstermektedir.

Y o

® Atik Tavsiyesi

LS Siiriicti gevreyi korumasi igin distiniimiis ve tasarlanmistir. Imha etmek igin demir,

aluminyum, bakir ve sentetik regine (uriin kasasi) ayristirilabilir ve tekrar kullanilabilir.
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